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ABSTRAK 

 

Sistem Pemberian Pakan Ayam Broiler adalah sebuah alat yang di terapkan 

menggunakan teknologi mikrocontroller. Pemberian pakan ayam broiler ini 

bermaksud untuk mempermudah peternak dalam pemberian pakan ayam yang 

semula masih manual  menggunakan teknologi sebuah Mikrokontroler yang 

berkomunikasi dengan SIM800L, Arduino, motor servo dan sensor ultrasonik 

untuk bisa berkomunikasi jarak jauh. Sistem ini menggunakan alat kontrol yang 

mampu memberikan pakan ayam secara otomatis menggunakan sebuah sensor 

ultrasonik sebagai pembaca pantulan suatu gelombang suara (bunyi) untuk 

menafsirkan eksistensi (jarak) dan motor servo yang berfungsi untuk 

pendistribusian pakan ayam dan mengirimkan informasi sisa cadangan makanan 

ayam yang tersedia berupa SMS kepada peternak ayam.  

 

Kata kunci : Sistem Pemberian Pakan Ayam Broiler, SMS, SIM800L, Sensor 

Ultrasonik, Motor Servo, Mikrocontroller. 
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ABSTRACT 

 

Broiler Chicken Feeding System is a tool that is applied using 

microcontroller technology. Broiler chicken feed is intended to facilitate breeders 

in feeding chickens that were originally still manual using a microcontroller 

technology that communicates with SIM800L, Arduino, servo motors and 

ultrasonic sensors to be able to communicate long distances. This system uses a 

control device that is able to provide chicken feed automatically using an ultrasonic 

sensor as a reflection reader of a sound wave (sound) to interpret the existence 

(distance) and servo motor that functions to distribute chicken feed and send 

information of the remaining chicken food reserves available in the form Texting 

to chicken farmers. 

Keywords: Broiler Chicken Feeding System, SMS, SIM800L, Ultrasonic Sensor, 

Servo Motor, Microcontroller. 
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