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kemudian hari terdapat penyimpangan dan ketidakbenaran dalam pernyataan ini,
maka saya bersedia menerima saksi akademik berupa gelar dan sanksi lain sesuai
dengan peraturan yang berlaku di Universitas Muria Kudus.
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ROBOT PENYIRAM TANAMAN OTOMATIS
MENGGUNAKAN ARDUINO UNO

Nama Mahasiswa : Adhi kristanto
NIM : 201451144
Pembimbing : 1. Mukhamad Nurkamid, S.Kom., M.Cs

2. Wibowo Harry Sugiharto, S.Kom., M.Kom

ABSTRAK

Mekatronika adalah suatu disiplin ilmu teknik yang mengkombinasikan
sinergi dari teknik mesin, elektronika, teknik komputer yang seluruhnya
diintegrasikan untuk melakukan perancangan produk. Keterkaitan disiplin ilmu
yang terlibat dalam mekatronika tersebut diatas adalah teknik mesin dengan
teknik elektro menghasilkan elektro mekanik, teknik mesin dengan teknik
komputer menghasilkan software mesin dan teknik elektro dengan teknik
komputer menghasilkan software elektro. Semua produk-produk modern saat ini
yang ada dipasaran dibuat dengan latar belakang dari disiplin ilmu tersebut diatas.
Dalam upaya untuk menunjang kebutuhan disiplin ilmu tersebut. Pembahasan kali
ini adalah dalam bidang mekatronika sebagai alat pembantu untuk membantu
penyiraman tanaman otomatis didalam untuk membantu penyiraman. Program ini
dikontrol menggunakan mikrokontroler bertujuan untuk menjaga tanah agar tetap
stabil pada kelembaban yang ditentukan. Sedang untuk output yang ingin dicapai
adalah sebuah pengontrol suhu otomatis dan juga bisa disetting waktunya melalui
Arduino IDE.

Kata Kunci : Sensor, program, mikrokontroler, Arduino IDE
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ABSTRACT

Mechatronics is a technical discipline that combines the synergy of
mechanical engineering, electronics, computer engineering which is all integrated
to do product design. The related disciplines involved in the mechatronics
mentioned above are mechanical engineering with electrical engineering to
produce electro mechanical, mechanical engineering with computer engineering
producing mechanical software and electrical engineering with computer
engineering producing electrical software. All modern products currently on the
market are made with the background of the above scientific disciplines. In an
effort to support the needs of these disciplines. The discussion this time is in the
field of mechatronics as a helper to help watering automatic plants inside to help
watering. The program is controlled using a microcontroller aimed at keeping the
soil stable at the specified humidity. As for the output you want to achieve is an
automatic temperature controller and can also be set the time via Arduino IDE.

Keywords: Sensors, programs, microcontrollers, Arduino IDE
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