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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1. Latar Belakang 

Robot adalah sebuah alat mekanik yang dapat melakukan tugas fisik, 

baik menggunakan pengawasan dan kontrol manusia, ataupun menggunakan 

program yang telah didefinisikan terlebih dulu (kecerdasan buatan). Robot 

biasanya digunakan untuk tugas yang berat, berbahaya, pekerjaan yang 

berulang dan kotor. Biasanya kebanyakan robot industri digunakan dalam 

bidang produksi.Penggunaan robot lainnya termasuk untuk pembersihan 

limbah beracun, penjelajahan bawah air dan luar angkasa, pertambangan, 

pekerjaan "cari dan tolong" (search and rescue), dan untuk pencarian tambang. 

Belakangan ini robot mulai memasuki pasaran konsumen di bidang hiburan, 

dan alat pembantu rumah tangga, seperti penyedot debu, dan pemotong 

rumput. 

Dari definisi diatas bisa kita simpulkan bahwa sebenarnya robot adalah 

sistem yang meniru cara kerja makhluk hidup terutama hewan dan manusia. 

Jika hewan dan manusia memiliki indra untuk mendeteksi lingkungannya. 

Kemudian respon dari sensor dikirim ke otak untuk diolah. Otak kemudian 

memerintahkan otot untuk berkontraksi dan menggerakkan rangka, itulah 

mekanisme kerja dari sistem makhluk hidup.   

 (Pitowarno, Pengertian Dasar Robot dan Sistem Robotika, 2006) 

Robot adalah sistem yang meniru sistem ini. Jika pada makhluk hidup 

seperti hewan dan manusia disebut indra, maka di robot disebut sensor. Otak 

pada manusia dan hewan, maka pada robot disebut microcontroller. Otot pada 

manusia, actuator pada robot.Sumber energi makanan pada manusia, sumber 

energi listrik dari power supply seperti baterai pada robot.Saat ini, robot sudah 

berperan banyak dalam kehidupan manusia mulai dari bidang pendidikan, 

industri, manufaktur, militer, sars, observasi, dan lain sebagainya. Berikut 

adalah gambar beberapa contoh aplikasi robot pada kehidupan manusia.dan 

sangat membantu kerja manusia.   

Pada era globalisasi ini di mana melakukan segala sesuatu tidak harus 

di lakukan secara manual, untuk itu banyak  hal yang bisa di lakukan manusia 
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untuk sekali waktu, untuk menyiram tanaman yang lebih efisien tanpa 

mengeluarkan tenaga extra untuk menyiram tanaman apa lagi untuk meyiram 

tanaman yang jumlahnya tidak sedikit seperti area persawahan.   

Untuk menghemat waktu dan tenaga akan dilakuan dengan robot yang 

sudah terprogram untuk dapat menyiram tanaman secara efisin dan hemat 

tenaga dan untuk mengetahui kualitas tanah.   

 

1.2. Perumusan Masalah  

Latar belakang yang telah disampaikan dapat diperoleh rumusan masalah 

sebagai berikut : 

a. Bagaimana bisa melakuan sesuai keinginan manusia? 

b. Upaya apa yang ditanamkan untuk nilai – nilai positif menyiram tanaman 

dengan mengunakan robot? 

c. Seberapa tinggi kepuasan konsumen dan apresiasi masyarakat terhadap 

menyiram tanaman dengan mengunakan robot ? 

 

1.3.  Batasan Masalah 

  Permasalahan yang sekarang dihadapi diperlukan adanya batasan masalah 

sehingga pembahasan dapat terarah dan mencapai tujuan sehingga penyusun 

membatasi permaslahan sebagai berikut : 

1. Robot ysng akan ditampilkan buakanlah robot yang siap di terjunkan di 

lapangan  

2. Robot ini bersifat prototipe di mana masih tahap ujicoba  

3. Micro kontroler yang di gunakan adalah arduino belum menggunakan CPU 

di mana hanya memiliki satu core. 

4. Belum dapat di tampilkan di motor secara real time 

 

1.4.  Tujuan 

Tujuan dari penelitian ini adalah mempermudah untuk merawat tanah agar 

tumbuh dengan sempurna tanpa harus repot mengeluarkan tenaga lebih. 

 

1.5.  Manfaat 

Adapun manfaat dari penelitian ini adalah : 
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1. Bagi petani. 

Diharapkan menjadi pilihan utama untuk merawat tanaman di area 

persawahan mereka.  

2. Bagi mayarakat. 

Diharapkan menjadi sumber inspirasi agar adapat mengembangkan 

sesuatu di sekitar agar lebih membantu. 

3. Bagi penulis. 

Dapat menambah ilmu pengetahuan dengan secara langsung membuat dan 

mengimplementasikan salah satu teknologi.  
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Halaman ini sengaja dikosongkan 

 

 


