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ABSTRAK 

 

Pembersihan kotoran pada kandang ternak memang seringkali dikerjakan 

secara konvensional oleh para peternak burung khususnya burung 

ciblek.Pembersihan kandang ternak secara manual tentu sangan memakan waktu. 

Peternak harus membersihkan lalu membuang kotoran trsebut secara langsung 

dengan menggunakan tangan. Dengan begitu proses pembersihan sangat 

membutuhkan waktu yang lebih lama. Pada alat pembersih kandang otomatis ini 

akan dibuat sistem penjadwalan dalam proses pembersih kotoran kandang, agar 

lantai kandang ternak selalu bersih. Pembersihan kotoran kandang ternak akan 

sangat lebih efektif dengan menggunakan peralatan elektronik yang dapat 

mengontrol alat mekanik yang dikerjakan secara komputerisasi agar pemberian 

makanan dapat terjadwal dengan baik. Sistem Pembersih Kotoran Kandang 

Ternak Burung Ciblek Otomatis Berbasis Mikrokontroler merupakan alat kontrol 

yang dapat membersihkan kotoran burung ciblek yang ada di kandang dan 

dikerjakan secara otomatis sesuai jadwal yang telah ditentukan. Alat ini dibuat 

dengan menggunakan komponen elektronik Real Time Clock (RTC) yang 

fungsinya untuk mengatur jadwal pembersihan kandang ternak dan 

Mikrokontroller arduino sebagai pusat pengendali yang berfungsi untuk 

memproses data sinyal dan melakukan perintah untuk mengaktifkan pompa air. 

Selanjutnya pompa air akan menyemprot lantai kandang secara merata sehingga 

kotoran yang ada pada papan penampung kotoran akan terdorong keluar secara 

otomatis. Liquid Crystal Display (LCD) akan menampilkan jadwal pembersihan 

kandang ternak ciblek secara berkala. Peternak hanya cukup mengatur waktu 

penjadwalan terlebih dahulu agar Sistem Pembersih Kotoran Kandang Ternak 

Ciblek Otomatis Berbasis Mikrokontroler ini bisa berjalan sesuai fungsinya. Para 

peternak ciblek akan lebih mudah dalam membersihkan kotoran pada kandang 

ternaknya karena dalam pembersihan tidak perlu langsung bersentuhan dengan 

kotoran kandang tersebut. Pengujian komponen seperti Real Time Clock (RTC), 
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Pompa Air, Liquid Crytal Display (LCD) dilakukan agar alat berhasil bekerja 

dengan baik. 

 

Kata Kunci : kotoran burung, pembersihan kandang otomatis, Arduino 

Nano, RTC (Real Time Clock), pompa air 
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ABSTRACT 

 

Cleaning manure in livestock cages is often done conventionally by bird 

breeders, especially ciblek birds. Cleaning livestock cages manually is certainly 

very time consuming. The farmer must clean and then dispose of the waste 

directly by hand. That way the cleaning process really takes longer. In this 

automatic cage cleaning tool, a scheduling system will be made in the process of 

cleaning manure, so that the floor of the cattle pen is always clean. Cleaning 

livestock manure will be more effective by using electronic equipment that can 

control computerized mechanical devices so that feeding can be scheduled 

properly. Microcontroller Based Automatic Ciblek Bird Cage Cleaning System is 

a control device that can clean ciblek bird droppings in the cage and is done 

automatically according to a predetermined schedule. This tool is made using 

Real Time Clock (RTC) electronic components whose function is to regulate the 

schedule for cleaning the cattle sheds and the Arduino Microcontroller as a 

control center which functions to process signal data and carry out commands to 

activate the water pump. Furthermore, the water pump will spray the cage floor 

evenly so that the dirt on the dirt collection board will be pushed out 

automatically. Liquid Crystal Display (LCD) will display the schedule for 

cleaning the ciblek cattle pen periodically. Farmers only need to adjust the time of 

scheduling in advance so that the Microcontroller-Based Automatic Ciblek 

Manure Cleaning System can run according to its function. Ciblek breeders will 

find it easier to clean the manure in the cattle pen because cleaning does not need 

to be in direct contact with the manure. Testing of components such as Real Time 

Clock (RTC), Water Pump, Liquid Crytal Display (LCD) is carried out so that the 

tool works properly. 

 

Keywords: bird droppings, automatic cage cleaning, Arduino Nano, RTC 

(Real Time Clock), water pump 
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