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RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL POMPA SERI DENGAN 

MENGGUNAKAN 3 POMPA UNTUK MENCAPAI HEAD 50 

METER 

 

Nama mahasiswa : Agus Riyanto 

NIM : 201554069 

Pembimbing :  

1. Rianto Wibowo, ST., M.Eng. 

2. Ir. Masruki Kabib, MT. 

 

RINGKASAN 

Pompa merupakan kebutuhan sehari-hari karena pompa digunakan mulai 

dari skala rumah tangga sampai dengan skala industri. Pompa merupakan alat 

yang digunakan untuk memindahkan fluida atau air dari bak penampung air yang 

satu ke bak penampung air yang lain. Dalam mempermudah penggunaan pompa 

ini maka diperlukan suatu alat bantu yakni berupa sistem kontrol.  

Rancang bangun Sistem kontrol pada pompa tipe seri bertujuan merancang 

sistem pompa yang mampu mencapai head 50 meter. 

Metode yang digunakan dalam sistem kontrol adalah studi literatur, analisa 

kebutuhan laboratorium, pembuatan konsep kontrol, pemilihan konsep kontrol, 

perancangan sistem kontrol dengan tipe pompa seri menggunakan microcontroller 

Arduino. 

Hasil penelitian perancangan sistem kontrol dengan menggunakan type 

pompa seri menghasilkan head maksimal 58 meter dengan waktu pencapaian 5 

detik dari head 0-50 meter.  

 

Kata Kunci: Pompa, Pompa seri, Tekanan, Head, Sistem kontrol Arduino. 
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DESIGN AND BUILD A SERIES PUMP CONTROL 

SYSTEM USING 3 PUMPS TO REACH A 50 METER 

HEAD 
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ABSTRACT 

 

Pumps are a daily necessity because they are used on a household scale to an 

industrial scale. A pump is a device used to move fluid or water from one water 

reservoir to another. In facilitating the use of this pump, a tool is needed in the 

form of a control system. 

The design of the control system for the series type pump aims to design a pump 

system that can reach a head of 50 meters 

The method used in the control system is a literature study, analysis of laboratory 

requirements, making control concepts, selecting control concepts, designing a 

control system with a series pump type using an Arduino microcontroller. 

The results of the control system design research using a series pump type 

produce a maximum head of 58 meters with an achievement time of 5 seconds 

from a head of 0-50 meters. 

. 

Keywords: Pump, series pump, pressure, head, arduino control system 
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