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RINGKASAN 

Kerupuk adalah salah satu  camilan dan produk olahan tradisional yang 

digemari oleh masyarakat indonesia. Khususnya di industri rumahan sekala kecil 

untuk proses pengeringan ditempat Ibu Jumiah Desa Tanjung Rejo Dukuh Mbeji 

Tempel ini pengeringan masih tradisional, hal ini penyerapan matahari kurang 

optimal. Agar penyerapan sinar matahari lebih optimal, dibuatlah penelitian 

dengan tujuan membuat prototipe pengoptimalan sinar matahari untuk 

pengeringan kerupuk menggunakan sistem tracking berbasis arduino uno, Yang 

dapat mengikuti sinar matahari dan penyerapanya lebih optimal. 

 Penelitian ini menggunakan R&D (Research And Development) yaitu riset 

dan pengembangan. Prosedur pada penelitian ini antara lain :Perancangan alat, 

pembuatan alat, uji coba alat dan pengambilan data, analisa data.  

Hasil pengeringan menunjukan bahwa alat pengering kerupuk dengan 

sistem traking ini lebih baik dari tradisional. Dengan penjemuran selama 9 jam 

hasil penerunan berat kerupuk penjemuran tracking  (53 gram) dan penjemuran 

tradisional (47,6 gram). Jadi alat tracking lebih baik dalam pengoptimalan sinar 

matahari. 

 

Kata kunci: Pengering kerupuk, tracking, Arduino uno, motor stepper, driver 

l298n. 
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ABSTRACT 

 Crackers are one of the snacks and traditional processed products that 

are favored by the people of Indonesia. Especially in small-scale home industries 

for the drying process at the place of Mother Jumiah Tanjung Rejo Village Hamlet 

Mbeji This paste is still traditional drying, this absorption of the sun is less 

optimal. In order to optimize sunlight absorption, research was conducted with the 

aim of making a prototype of sunlight optimization for drying crackers using an 

Arduino Uno based tracking system, which can follow sunlight and absorb more 

optimally. 

 This research uses R & D (Research And Development), namely 

research and development. The procedures in this study include: Designing tools, 

making tools, testing tools and data retrieval, analyzing data. 

 The drying results show that the cracker dryer with this traking system is 

better than traditional. With drying for 9 hours the results of heavy weight 

crackers (53 grams) and traditional (47.6 grams). So tracking tools are better in 

optimizing sunlight. 
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