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ABSTRAK

Pengukuran massa yang biasanya menggunakan timbangan manual
memiliki kelemahan diantaranya adalah keakuratanya rendah, dan kurang efisien
waktu kerja karena harus memindahkan tembakau dari timbangan manual menuju
alat press tembakau dengan tempat kerja yang terpisah. Tujuan dibuat alat ini
adalah untuk merancang dan membangun sistem penimbangan menggunakan
sensor Load Cell, dan rancang bangun mekanisme pemindah tembakau dengan

sistem kendali arduino uno.

Metodologi yang digunakan dalam perancangan dan pembuatan sistem
penimbangan dan mekanisme pemindahan tembakau dengan sistem kendali
Arduino Uno,diawali dengan proses perancangan, gambar desain sistem kontrol,
diagram blok sistem kontrol, pembuatan dan pengujian.

Hasil didapatkan dari rancang bangun sistem penimbangan dan mekanisme
pemindahan tembakau adalah mampu mengkolaborasikan sistem penimbangan
tembakau dengan mekanisme pemindahan tembakau, yang digabungkan menjadi
satu alat dengan harapan dapat memudahkan proses packagingtembakau kering,
mempercepat waktu packagingtembakau kering, dan mengurangi biaya atau cost
yang dikeluarkan petani dalam satu proses packaging

Kata kunci : Timbangan, Mekanisme Penimbangan, Arduino Uno



DESIGN OF CONSTRUCTION SYSTEMS AND MECHANISM
TOBACCO DISPLACEMENT WITH ARDUINO UNO CONTROL
SYSTEM

Student Name : Bayu Irwanto
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Supervisor
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ABSTRACT

Scales are a set of tool used to find out the weight of an object, in this case
is dry tobacco. The type of scales is commonly used by tobacco farmers for
weighing dry tobacco is manual scales. Mass measurement which usually uses
manual scales which has disadvantages including low accuracy, and less efficient
working time, because you have to move tobacco from manual scales test a
tobacco press with a separate workplace.

The methodology used in system design and manufacture weighing and the
mecanism for removing tobacco with a control system Arduino Uno, begins with
the design process, drawing design control system diagram block control system,
manufacture amd testing.

The results are expected to be able to collaborate tobacco press tolos and
tobacco weighing system using a weighing mechanism the Arduino Uno control
system, which is combined into one tool with hope can facilitate the dry tobacco
packagingprocess, time dry tobacco packaging, and reduce costs or costs
incurred farmers in one packagingprocess.

Keywords: Scales, Weighing mechanism, Arduino Uno
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