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RINGKASAN0 

 Sistem0kendali0atau0sistem0kontrol0adalah0suatu0alat0untuk 

mengendalikan,0memerintah0dan0mengatur0keadaan0dari0suatu system, dalam hal 

inofasi mesin ini di butuhkan sistem kontrol yang mampu mengontrol garam pada 

penggiling dan pengayak sehingga membantu proses pengerjaan. Sistem kontrol mengatur 

garam yang akan di proses agar tidak terjadi penumpukan di vibrating screen. 

 Pembuatan sistem kontrol pada mesin penggiling danvibrating screen bertujuan 

dapat mengontrol level garam pada box pengayak sehingga memaksimalkan kerja 

vibrating screen dan mencegah garam yang terbuang akibat penumpukan di box 

pengayakan. 

 Metodologi yang digunakan pada rancang0bangun sistem0kontrol adalah studi 

literatur, analisa0kebutuhan,konsep sistem0kontrol ,pengujian sistem kontrol. 

 Hasil yang diharapkan pada sistem kontrol level garam ini adalah  mengontrol 

motor stepper untuk menggerakkan plat besi di bawah roll penggiling secara otomatis saat 

sensor ultrasonik memberi sinyal level garam melebihi batas yg ditentukan. 

Kata kunci :  Arduino Uno, Fotosel, Sistem Kontrol 
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ABSTRACT0 

 

 

 Control system is a tool to control, govern and regulate0 the state of a system, in the case 

of this engine in need of a control system that is able to control the salt on the grinder and sieve 

so that it helps the work process. The control system regulates the salt that will be processed so 

that there is no buildup on the vibrating screen. 

 The construction of a control system on the grinding machine and vibrating screen aims 

to control the level of salt in the sieving box so as to maximize the work of the vibrating screen 

and prevent salt wasted due to buildup in the sieving box. 

 The methodology used in the design of control systems is literature study, needs analysis, 

control system concepts, control system testing. 

 The expected result in this salt level control system is to control the stepper motor to 

move the iron plate under the grinding roll automatically when the ultrasonic sensor signals the 

salt level exceeds the specified limit. 

Keywords: Arduino Uno, Ultrasonic, Control System 
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