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RINGKASAN 

Alat simulator gempa 3 axis merupakan alat yang mampu dijadikan uji dari 

sebuah konstruksi suatu bangunan yang tahan gempa. Alat uji simulator gempa harus 

memiliki mekanisme yang mampu mempresentatifkan beban pada gempa. Desain alat 

uji simulator gempa dibuat dengan menggunakan mekanisme engkol yang kemudian 

menggerakkan shaking table (meja getar). Mekansime kerja alat uji simulator gempa 

tersebut menggunakan tiga motor yang dihubungkan dengan engkol untuk 

menggerakkan shaking table pada sumbu X, Y, dan Z. 

Metode rancang bangun ini diawali dengan proses perencanaan, gambar kerja, 

pengerjaan, dan pengujian alat tersebut. Pada konsep perancangan dan gambar desain 

menggunakan Software Autodesk Inventor Professional 2015. Rancang bangun Alat 

simulator gempa ini memiliki ukuran 1 × 1 m. 

Hasil dari rancang bangun simulator gempa bagaimana menggambarkan suatu 

alat simulator gempa dalam bentuk skala prototype agar dapat melakukan mekanisme 

pergerakan 3 axis X,Y, dan Z, dari hasil simulasi alat dengan maksimum magnitudo 9 

SR.  

  

Kata kunci : 3 axis, Simulator gempa, shaking table 
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ABSTRACT 

Three axis earthquake simulator is a tool that can be used as a test of an 

earthquake resistant building construction. Earthquake simulator test equipment must 

have a mechanism that is able to present the burden on the earthquake. The design of 

the earthquake simulator test equipment made using a crank mechanism which then 

moves on the vibrating shaking table. The working mechanism of the earthquake 

simulator test device use three motors which are moved by crank to move the shaking 

table on the axis X, Y, and Z. 

The design this method starts with the process of planning, working drawing, 

manufacture, and testing. On the concept of design and design drawings using by 

software Autodesk Inventor Professional 2015. Vibrated shaking table is the size 1 × 

1m. 

The result of the earthquake simulator design how describe the earthquake 

simulator in the form of a prototype scale in order to be able perform the movement 

mechanism of three axis X, Y, and Z. The maximum magnitude can be simulated is 9 

SR. 

 

Keywords : Three axis, Earthquake simulator, shaking table,  
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