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RINGKASAN 
Secara umum skuter merupakan  kendaraan bermotor roda dua yang memiliki 

lantai di bagian dasarnya untuk diinjak oleh pengendara. Skuter banyak sekali 

dipakai hingga berkembang pesat sampai saat ini, karena masyarakat semakin 

sadar akan potensi kelangkaan bahan bakar fosil, polusi dan juga bertambahnya 

mobilitas sehingga membutuhkan suatu kendaraan yang bersifat compact. Contoh 

skuter generasi awal adalah vespa dan yang terbaru adalah skuter listrik. 

Tujuan dari penelitian ini adalah merancang skuter listrik roda satu yang dapat 

terintegrasi dengan kursi roda sehingga dapat meringankan penggunanya(lansia 

dan penyandang cacat kaki) untuk membantu mobilisasi secara aman, murah dan 

praktis. 

Manfaat dari perancangan skuter ini adalah untuk membantu meringankan 

mobilitas penyandang cacat fisik dan lansia yang memakai kursi roda 

konvensional dalam menjalankan aktivitasnya dengan jarak tempuh yang cukup 

jauh. 

Metode perancangan skuter listrik roda satu yang terintegrasi dengan kursi roda 

setelah melalui tahapan desain ,perhitungan torsi, perhitungan kecepatan, simulasi 

kekuatan rangka, sehingga diperoleh gambar kerja dan pengujian. 

Hasil yang diharapkan  mampu  mewujudkan pembuatan skuter listrik roda satu 

yang terintegrasi dengan kursi roda yang memenuhi tuntutan dibongkar pasang 

dengan kursi roda. Beban maksimal pengguna yang diijinkan adalah 100 kg dan 

skuter dapat melaju dengan kecepatan maksimal 20km/jam. 
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ABSTRACT  

Generally scooter is a motor vehicle that has two wheels on the bottom floor to 

be trodden by the rider. Scooter aplenty growing rapidly used up until now, 

because the public is increasingly aware of the potential scarcity of fossil fuels, 

pollution and also increase mobility and thus require a vehicle that is both 

compact. Examples of early generations is a Vespa scooter and the latest is an 

electric scooter.  

The purpose of this research is to design a single wheel electric scooter that 

can be integrated with a wheelchair that can relieve users (elderly and disabled 

feet) to help mobilize safely, cheap and practical.  

The benefits of the design of this scooter is to help ease the mobility of the 

physically disabled and elderly people in wheelchairs conventional in carrying out 

its activities with a considerable distance  

The design method wheeled electric scooter one integrated with a wheelchair 

after going through the stages of design, calculation of torque, velocity 

calculation, simulation power of the framework, in order to obtain images of work 

and testing.  

Expected results   capable   realize one wheel electric scooter manufacture 

integrated with wheelchairs that meet the demands to be overhauled with a 

wheelchair. Maximum weight that allow for user in this scooter is 100kg and 

scooter can drive until 20km/h for maximum speed . 
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