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RINGKASAN

Curah hujan yang sangat tinggi adalah salah satu faktor penyebab banjir.
Banjir sering menyebabkan kerusakan pada jalan raya dan bangunan lain untuk
mencegah hal ini membutuhkan perangkat yang dapat memantau ketinggian air
sungai. Untuk mengatasi masalah ini dalam penelitian ini desain prototipe sistem
pemantauan ketinggian air dibangun di dua sungai dengan menggunakan jaringan
sensor nirkabel menggunakan Blynk.

Metode yang digunakan adalah penelitian dan pengembangan yang
menghasilkan prototipe pemantauan untuk ketinggian air sungai secara real-time.
Metode yang digunakan adalah penelitian dan pengembangan yang menghasilkan
alat pemantauan prototipe untuk ketinggian air sungai secara real-time. Tahapan
mengkalibrasi sensor ultrasonik untuk menentukan nilai pembacaan sensor oleh
alat ukur kemudian menampilkan hasil pembacaan sensor ultrasonik dan
menampilkan pemberitahuan kondisi siaga, hati-hati dan waspada melalui kondisi
Blynk ke smartphone.

Hasil penelitian yang telah dilakukan, hasil pengujian sensor ultrasonik
SRF04 A kondisi stabil rata-rata kesalahan 3,81% dan akurasi 96,19%, pengujian
kesalahan kondisi dinamis rata-rata 0,22% dan akurasi 99,75% . Pengujian sensor
ultrasonik SRF04 B kondisi stabil rata-rata kesalahan 6,18% dan akurasi 93,82%,
pengujian kondisi dinamis rata-rata kesalahan 0,12% dan akurasi 99,85%.
Sungai A tes notifikasi Blynk menghasilkan 82,5% keberhasilan dan pada tes
sungai B menghasilkan 80% keberhasilan. Hasil pengujian untuk sungai A dan B,
nodeMCU dapat mengirim data dan pemberitahuan sejauh 10 km hingga 100%
berhasil. Hasil keseluruhan sistem sungai A adalah 95% berhasil dan di sungai B
sistem 100% berhasil.

Kata kunci : ketinggian air, sensor ultrasonik, wireless sensor network, Blynk,
smartphone
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ABSTRACT

Very high rainfall is one of the factors causing floods. Floods often cause
damage to roads and other buildings to prevent this from requiring devices that
can monitor river water levels. To overcome this problem in this study a prototype
design of a water level monitoring system was built in two rivers using a wireless
sensor network using Blynk.

The method used is research and development that produces prototype
monitoring for river water levels in real-time. The method used is research and
development that produces prototype monitoring tools for river water levels in
real-time. The stage calibrates the ultrasonic sensor to determine the sensor
reading value by the measuring instrument then displays the results of the
ultrasonic sensor reading and displays a standby, caution and alert condition
notification via the Blynk condition to the smartphone.

The results of research that have been done, the results of testing the
ultrasonic sensor SRF04 A stable condition error an average of 3.81% and an
accuracy of 96.19%, dynamic error testing an average of 0.22% and an accuracy
of 99.75%. Testing ultrasonic sensor SRF04 B stable condition an average error
of 6.18% and an accuracy of 93.82%, an error testing of dynamic conditions an
average of 0.12% and an accuracy of 99.85%. The Blynk A river notification test
yielded 82.5% success and the B river test resulted in 80% success. Test results
for nodes A and B rivers, nodeMCU can send data and notifications as far as 10
km to 100% successful. The overall results of the river system A are 95%
successful and in the river system B 100% successful.

Keywords : water level, sensor ultrasonic, wireless sensor network, Blynk,
smartphone
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