
 
 

 

 

LAPORAN SKRIPSI 

 

RANCANG  BANGUN SISTEM KONTROL PUTARAN  

MOTOR PADA SIMULATOR GEMPA 3 AXIS 

 

ABDUL GHANY 

NIM. 201554035 

 

 

DOSEN PEMBIMBING 

Ir. MASRUKI KABIB, M.T. 

QOMARUDDIN, S.T, M.T. 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MURIA KUDUS 

2020



 

ii 
 

HALAMAN PERSETUJUAN 

  



 

iii 
 

HALAMAN PENGESAHAN 

  



 

iv 
 

PERNYATAAN KEASLIAN 

  



 

v 
 

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL 

PUTARAN MOTOR PADA SIMULATOR GEMPA 3 AXIS 

 

Nama mahasiswa : Abdul Ghany 

Nim   : 201554035  

Pembimbing  :    

1. Ir. Masruki Kabib ,M.T. 

2. Qomaruddin, S.T, M.T. 

RINGKASAN 

 Sistem kontrol adalah suatu komponen yang digunakan untuk mengendalikan, 

dan mengatur perintah dari suatu sistem. Perancangan sistem kontrol putaran motor 

pada simulator gempa 3 axis, X, Y dan Z ini bertujuan untuk membuat sistem kontrol 

putaran motor penggerak engkol 3 axis. 

 Metode rancang bangun sistem kontrol putaran motor pada simulator gempa 3 

axis diawali dengan proses penentuan magnitude gempa, perhitungan besar frekuensi 

dan amplitudo gempa. Proses perancangan terdiri dari gambar desain, diagram blok, 

pembuatan dan pengujian sistem kontrol. Proses pembuatannya yaitu meliputi 

pembuatan hardware sistem kontrol yang akan dikendalikan, pemrograman, dan 

perakitan sistem kontrol pada simulator gempa. 

 Hasil dari sistem kontrol putaran motor pada simulator gempa 3 axis motor AC 

dan motor DC yang bertugas menggerakan mekanisme engkol sumbu X, Y dan Z, dari 

hasil hubungan perhitungan magnitudo, amplitudo dan frekuensi, di dapatkan frekuensi 

motor 1,6, 2,7, 3,8, 4,9 dengan rpm 97, 162, 228, and 294. 

Kata kunci : Sistem Kontrol,  Simulator Gempa, Arduino Uno 
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ABSTRACT 

A control system is a component that is used to control, and manage the 

commands of a system. The design of the motor rotation control system on the 3 axis, 

X, Y and Z earthquake simulators aims to create a 3 axis crank motor rotation control 

system. 

The design method of the motor rotation control system in the 3 axis earthquake 

simulator begins with the process of determining the magnitude of the earthquake, 

calculation of the frequency and amplitude of the earthquake. The design process 

consists of design drawings, block diagrams, manufacturing and testing of control 

systems. The manufacturing process includes manufacturing control system hardware 

that will be controlled, programming, and assembling the control system in an 

earthquake simulator. 

The results of the motor rotation control system in the 3 axis earthquake 

simulator AC motors and DC motors in charge of moving the crank mechanism of the 

X, Y and Z axis, from the results of the calculation of the relationship of magnitude, 

amplitude and frequency, get the motor frequency of 1.6, 2.7, 3.8, 4.9 with rpm 97, 162, 

228 and 294. 

Keyword : Control system, Earthquake simulator, Arduino Uno 
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