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RINGKASAN 
 

Burung cinta atau sering disebut dengan burung lovebird adalah salah satu 

jenis burung yang memiliki warna dan suara kicauan yang bagus. Namun, selain 

dari segi warna dan kicaun yang bagus, banyak para orang untuk berternak burung 

tersebut. Dalam berternak burung cinta ada dua jenis model cara berternaknya 

yaitu pertama menggunakan sangkar koloni yang berartikan suatu sangkar besar 

yang diisi dengan lebih dari satu pasang burung cinta sedangkan yang kedua 

menggunakan sangkar kecil yang berartiakan dimana persangkar diisi dengan satu 

pasang burung cinta. Dalam hal berternak burung cinta ini yang selalu menjadi 

momok para peternak yaitu soal makan dan minum, karena habisnya makan dan 

minum burung cinta ini tidak selalu tepat apa yang sudah dikira-kira oleh peternak 

dan terkadang para peternak pun lupa memberi makan dan minum. Maka untuk 

mengatasi masalah tersebut diperlukan sistem kendali otomatis yaitu dengan 

membuat Sistem Kendali Makan dan Minum Ternak Burung Lovebird Otomatis 

Berbasis Microcontroller yang bertujuan untuk memudahkan para peternak agar 

tidak lupa karena suda dibuat secara otomatis dan misal para peternak 

meninggalkan tempat peternakan para peternak tidak akan cemas lagi kehabisan 

makan dan minum. Dan untuk sensor yang digunakan dalam penelitian ini yaitu 

sensor load cell dan limit switch. Adapun sensor load cell untuk bagian makan 

burung lovebird dan limit switch untuk minum burung lovebird. 
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MICROCONTROLLER BASED – AUTOMATIZATION OF LOVEBIRD 

FODDERING AND CATTLE DRINKING SYSTEM 
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ABSTRACT 
 

Lovebird is a bird which has beautiful chirrup. However, besides the color 

and beautiful chirrup, there are many people raising it. There are two methods in 

raising lovebird: firstly, by using coop colony, it means a huge cage filled by more 

than a couple of lovebirds. Secondly, by using smaller coop, it uses a cage filled 

by only a couple of lovebirds. In raising this bird, it becomes a challenge for 

breeders to fodder and provide cattle drinking for it because it cannot go as 

predicted. Sometimes, breeders forget to fodder it. Thus, to overcome this 

problem, an automatic system is needed by creating Microcontroller based 

automation of lovebird foddering system to assist breeders. Thus, there will be no 

worry of woof and cattle drinking depletion. And, the used sensors were load cell 

and limit switch sensors. The load sensor cell was used for foddering part of 

lovebird while limit switch was used for lovebird cattle drinking. 
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