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RINGKASAN

Banyak dijumpai orang penyandang tunanetra mengalami kesulitan dalam
melakukan aktivitasnya, salah satunya dalam hal berjalan dan masalah lain yaitu
apabila seorang tunanetra tersesat, tidak bisa pulang ke rumah sementara keluarga
di rumah tidak tau, maka dari itu timbul pemikiran membuat alat bantu untuk
tunanetra berupa kacamata yang dilengkapi dengan GPS dan SMS.

Penelitian menggunakan metode R&D (Reseacrch And Development)
prosedur pada penelitian ini antara lain: perancangan alat, pembuatan alat,
pengujian alat, pengambilan data dan menganalisa data. Dengan memanfaatkan
sensor ultrasonik HC-SR04 yang terdiri dari TX (Transmitter) dan Rx (receiver)
untuk mengetahui jarak di sekitar dan dilengkapi GPS untuk mengetahui posisi
pengguna berada yang kemudian dipadukan dengan modul SMS (Short Message
Service) untuk mengirimkan pesan yang berisi pembacaan GPS (Global
Positioning System).

Hasil penelitian yang berupa rancang bangun kacamata pintar
menggunakan sensor ultrasonik sebagai pembacaan jarak untuk memberikan
informasi pada pengguna. Dimana saat sensor mendeteksi jarak kurang dari
150cm untuk halangan depan maka pemutar suara akan memberikan informasi ke
pengguna bahwa terdapat halangan di depan dan jika mendeteksi jarak kurang dari
130cm untuk halangan bawah maka pemutar suara akan memberikan informasi ke
pengguna bahwa terdapat halangan di bawah. Menekan tombol akan mengirimkan
SMS yang berisi titik koordninat dari keberadaan pengguna. Tingkat keberhasilan
untuk halangan depan dan bawah sebesar 100% dengan keefektifan kecepatan
jalan lambat atau normal. Hasil pembacaan dari sensor ultrasonik didapatkan
persentase error : sensor kanan 1,133% -sensor Kiri 1,067% -sensor atas 0,811%,.
Modul SMS dapat mengirimkan pesan teks dan GPS dapat mendeteksi titik
koordinat serta respon delay waktu pengiriman 5 detik.

Kata kunci : Kacamata Pintar, Sensor Ultrasonik, Global Positioning System,
SMS.
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ABSTRACT

Many people who are visually impaired have difficulty in carrying out
their avtivities, one of which is in terms of walking and other problems that is if a
blind person gets lost, cannot go home while the family at home does not know. So
the thought arises making the tools for the blind in the form of glasses which is
equipped with GPS and SMS.

Research using the R&D method (Research And Development) procedures
in this study include: tool design, tool manufacturing, tool testing, data retrieval
and analyzing data. By utilizing the HC-SR04 ultrasonic sensor consisting of Tx
(transmitter) dan Rx (receiver) to find out the distance around and equipped with
GPS to find out where the user is located, then integrated with an SMS module to
send messages containing GPS readings.

The results obtained are in the form of smart glasses design using
ultrasonic sensors as a distance reading to provide information to users. Where
when the sensor detects a distance of less than 150cm for the front obstacle, the
sound player will inform the user that there is an obstacle in front and if it detects
a distance of less than 130cm for the lower obstacle, the sound player will inform
the user that there is an obstacle below. Pressing the button will send an SMS
containing the coordinates of the user's presence. The success rate for front and
bottom obstacles is 100% with the effectiveness of slow or normal road speeds.
The result of the reading from the ultrasonic sensor shows the error percentage:
right sensor 1.133% -Ift sensor 1.067% -the upper sensor 0.811%,. The SMS
module can send text messages and GPS can detect coordinate points and the
response time delay is 5 seconds.

Keywords: Smart Glasses, Ultrasonik sensor, Global positioning system, SMS.
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DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN

IDE . Intregated Development Environment
DC : Direct Current

PCB : Printed Circuit Board

USB : Universal Serial Board

GPS : Global Positioning System

SMS : Short Message Service
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