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ABSTRAK 
 

Pada saat ini penggunaan sepeda motor bagi keseharian manusia 

merupakan suatu hal yang sangat penting, oleh sebab itu bertambahnya kasus 

pencurian sepeda motor semakin meningkat, apalagi pada kendaran yang minim 

pengamanan. Oleh karena itu dengan berkembangnya jaman, manusia mulai 

menerapkan suatu perangkat yang dirancang untuk meningkatkan keamanan 

sepeda motor. Perangkat tersebut dirancang agar tersambung dengan smartphone 

untuk mengirim pesan notifikasi serta mengetahui letak sepeda motor 

menggunakan GPS pada pemilik sepeda motor jika sepeda motor nya yang dalam 

posisi mati tiba-tiba bergerak atau berpindah lokasi, sehinga memberikan rasa 

aman bagi pengguna apabila meninggalkan sepeda motor jauh dari area parkir. 

Dengan memanfaatkan teknologi mikrokontroler Arduino perangkat ini 

dilengkapi  dengan sensor Gyroscope atau GY-521 , serta perangkat yang 

diperlukan adalah mikrokontroler ATMEGA 328, SIM 800L , MODUL GPS serta 

Smartphone. Hasil dari prototipe ini adalah terciptanya sebuah alat keamanan 

sepeda motor yang dapat membunyikan alarm, dan mengirim notifikasi via sms 

untuk mengetahui keamanan sepeda motor, serta mengetahui letak sepeda motor 

mnggunakan GPS ketika sepeda motor tiba – tiba berpindah lokasi. 

Kata Kunci: Gyroscope, Mikrokontroler, ATMEGA 328, SIM800L, GY-521.
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ABSTRACT 
 

At this tme the use of motorbikes of human daily life is very important 

thing, therefore an increase in cses of motorcycle theft is increasin, especially in 

vehicles with minimal security. Therefore, with the development of time, humans 

began to implement a device designed to improve motorcycle safety. The device is 

desined to be connected to a smartphone to send notifications and find out the 

location of the motorcycle using PS if the motorbike is in a position to die 

seddenly moving or moving locations, so it is useful to provide a sense of security 

for users when leaving the motorcycle far from the parking area. By utilizing the 

Arduino microcontroller technology, this device needed is a microcontrller 

ATMEGA 328, SIM 800L, GPS MODULE and smartphone. The result of this 

prototype is the creation of the motorcycle safety tool that can sound an alarm, 

and send notifications via sms to find out the safety of the motorcycle, and find out 

the location of the motorcycle, and find out the location of the motorcycl using 

GPS when the motorcycle suddenly changes location. 

Keywords: microcontroller, arduino, ATMEGA 328, SIM 800L, GY-521, sms. 
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