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RINGKASAN 

 

Negara berkembang seperti negara Indonesia pada masa kinisedang gencar-

gencarnya melakukan aktivitas dalam pembangunan. Kegiatan-kegiatan dalam 

pembangunan tersebut khususnya adalah kegiatan di bidang ekonomi. Pergerakan di 

bidang eknonomi ini membutuhkan adanya sarana prasarana dan transportasi. 

Alasannya karena pergerakan ekonomi tidak hanya berpusat pada satu wilayah 

tertentu, tetapi juga menjangkau serta melibatkan dengan wilayah lainnya. Untuk 

melakukan distribusi barang dan jasa diperlukan transportasi yang aman dan nyaman 

serta sarana infrastruktur jalan yang baik. 

Salah satu masalah, banyak kendaraan bermotor tersebut membawa beban 

angkut yang sangat berlebihan untuk setiap kendaraan angkutan barang. Hal ini 

disebabkan karena besarnya kebutuhan untuk distribusi barang, tetapi alat angkutnya 

sangat terbatas. Dampak negatif dari kelebihan muatan yakni selain resiko kecelakaan, 

rusaknya jalan raya dan berkurangnya umur kendaraan adalah dampak yang paling 

nyata. Untuk mengatasi masalah tersebut maka diperlukan sistem kontrol otomatis 

yaitu dengan membuat sistem kontrol muatan yang menggunakan sensor jarak yang 

dijalankan oleh arduino uno. Konsep ini bertujuan untuk memperbaiki syarat muatan 

yang telah diatur pada undang-undang Negara indonesia, dengan cara memanfaatkan 

sensor jarak untuk mengatur muatan standar negara dan memberikan efek jera kepada 

supir dengan monitoring pelanggaran yakni menghubungkan arduino dengan konsep 

sistem informasi.  

 

Kata kunci :  Transportasi, Kontrol Muatan, Sensor jarak, Arduino 
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ABSTRACT 

 

Developing countries such as Indonesia during this period are incessantly 

conducting activities in development. The activities in development in particular are 

activities in the economic field. This movement in the economic sector requires 

infrastructure and transportation. The reason is because the economic movement is not 

only centered on one particular area, but also reaches out and involves with other regions. 

Distribution of goods and services requires safe and comfortable transportation and good 

road infrastructure. 

One problem is that many of the motorized vehicles carry excessive load for each 

freight vehicle. This is due to the large need for distribution of goods, but the transportation 

is very limited. The negative impact of overloading that is in addition to the risk of 

accidents, road damage and reduced vehicle life are the most obvious impacts. To 

overcome these problems an automatic control system is needed, namely by creating a load 

control system that uses a proximity sensor that is run by Arduino Uno. This concept aims 

to improve the load conditions that have been regulated in Indonesian law, by utilizing 

proximity sensors to regulate state standard loads and provide a deterrent effect to drivers 

by monitoring violations ie linking Arduino to the concept of information systems. 
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