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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang
Pada era perkembangan zaman saat ini, semua aspek kehidupan manusia telah

mengalami perkembangan yang sangat pesat. Perkembangan ini diiringi dan didukung
oleh perkembangan teknologi yang sangat berperan dalam kemajuan di segala bidang.
Banyak sekali penemuan — penemuan serta segala pemanfaatan dari kemajuan
teknologi ini yang sangat membantu manusia contohnya sistem kendali rem otomatis.
Dimana dalam era modernisasi saat ini, teknologi menjadi bagian penting dalam
kehidupan sehari-hari. Faktor kesalahan pengemudi (human error) masih menempati
peringkat atas sebagai penyebab utama tingginya angka kecelakaan lalu lintas dalam
berkendara hingga saat ini. sebuah mobil bisa dikatakan aman jika telah dilengkapi
piranti rem otomatis yang bertujuan untuk membantu pengemudi menghindari tabrakan
dari sisi depan ketika berkendara di kecepatan rendah di dalam kota atau dalam kondisi
jalanan padat

Rem adalah suatu peranti/alat untuk memperlambat atau menghentikan gerakan
roda dan merupakan alat penting dalam kendaraan, karena tidak berfungsinya rem dapat
menimbulkan bahaya dan keamanan kendaraan jadi terganggu. Sistem kendali otomatis
ini merupakan sebuah alat yang mempunyai fungsi sebagai pengendali pengereman
otomatis pada kendaraan roda empat tanpa si pengemudi harus menekan pedal rem atau
pengereman secara manual. Alat ini menggunakan satu sensor ultrasonic yang di
tempatkan pada bagian depan yang berfungsi untuk mendeteksi objek dari depan. Cara
pengoprasiannya apabila sensor ultrasonik mendeteksi jarak antara mobil dan benda
kurang dari jarak yang telah ditentukan, maka mikrokontroler menginstruksikan untuk
dan mengaktivasi motor rem yang kemudian melakukan pengereman secara otomatis.

Dalam penelitian ini kami mengusulkan metodologi yang efektif untuk kontrol
otomatis sistem pengereman untuk menghindari kecelakaan. Dalam teknologi ini kami
mengunakan Ardiuno, pemancar IR, dan penerima IR untuk fungsi efektif sistem
control pengereman. Namun untuk sementara pengereman otomatis ini hanya di

rancang dan dibangun dalam bentuk prototipe.



1.2 Perumusan Masalah
Adapun rumusan masalah dalam penelitian ini yaitu :

1) Bagaimana cara perancangan dan membuat alat Sistem Pengereman Otomatis

Menggunakan Sensor Jarak

2) Bagaimana prinsip kerja Alat Sistem Pengereman Otomatis Menggunakan Sensor

Jarak

1.3 Batasan Masalah
Untuk menghindari pembatasan masalah yang terlalu luas, pada perancangan ini

dibatasi pada :

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)

8)

9)

Mikrokontroler yang digunakan adalah Arduino Uno

Sistem ini hanya membaca jarak sebagai inputan

Sensor jarak yang digunakan HC-SR04

Sistem ini hanya mengunakan sensor jarak sebagai media inputan

Alat ini hanya digunakan untuk mobil

Sistem ini dirancang pada prototipe atau tiruan kendaraan yang sudah
dimodifikasi

Alat ini menggunakan Lampu LED dan alarm sebagai peringatan jika di
depan ada objek yang terdeteksi

Alat ini hanya untuk mengerem mobil ketika jarak mobil terlalu dekat
atau ada objek di depan yang jaraknya dekat dan sebelumnya ada sistem
peringatan dini

Sensor mendeteksi objek dengan ketinggian tertentu, jika tidak
terdeteksi sensor dengan ketinggian yang telah ditentukan maka sensor

tidak akan berfungsi

14  Tujuan
Tujuan dari penelitian ini adalah untuk Merancang alat pengereman mobil

secara otomatis dengan memanfaatkan arduino sehingga membantu pengemudi

menghindari tabrakan dan angka kecelakaan yang disebabkan akibat kelalaian dari

pengendara itu sendiri bisa dikurangi.



15 Manfaat
Manfaat yang dapat diberikan dari alat ini yaitu dapat mengetahui prinsip kerja

sistem kendali rem otomatis sehingga dapat menjadi refrensi untuk diimplementaskan
pada kendaraan roda empat sungguhan yang dapat membantu pengemudi menghindari
tabrakan dari kedua sisi ketika berkendara di kecepatan rendah di dalam kota atau dalam

kondisi jalanan padat.






