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RINGKASAN 

Penggunaan sistem otomatis bukan lagi suatu hal yang asing dalam kehidupan manusia. 

Suatu sistem otomatis sangat membantu dalam kehidupan kita, dengan adanya pengontrolan 

peralatan-peralatan dengan bantuan mesin telah diprogram sedemikian rupa agar tidak lagi 

menjadikan tenaga manusia sebagai pengendali melainkan diganti oleh peralatan otomatis. Sistem 

Parkir Pintar berbasis Arduino Uno merupakan system yang dirancang agar memudahkan 

pengendara untuk mengetahui ketersediaan slot parkir yang masih kosong, terutama pada tempat 

parkir yang luas dan bertingkat.  

Sistem parkir pintar menjadi salah satu solusi yang bukan hanya untuk mengetahui jumlah 

kendaraan yang parkir namun juga dapat mengetahui daya tampung ruang parkir tersebut. 

Penggunaan sistem otomatis bukan lagi suatu hal yang asing dalam kehidupan manusia. Suatu 

sistem otomatis sangat membantu dalam kehidupan kta, dengan adanya pengontrolan peralatan – 

peralatan dengan bantuan mesin telah diprogram sedemikian rupa agar tidak lagi menjadikan 

tenaga manusia sebagai pengendali melainkan diganti oleh peralatan otomatis.  

Tujuan dari diciptakannya teknologi tersebut adalah agar memudahkan dalam mengelola 

lahan parkir. Hasil penelitian ini diharapkan dapat menciptakan sistem parkir berbasis Arduino 

Uno serta memberikan kemudahan dan kenyamanan pengguna maupun pengelola tempat parkir.  

Kata kunci :Parkir Pintar, Sistem , Arduino Uno, Slot Pakir 

  



ABSTRACT 

The use of automatic systems is no longer a strange thing in human life. An automatic system 

is very helpful in our lives, with the control of equipment with the help of a machine that has been 

programmed in such a way that it no longer takes human power as a controller but is replaced by 

automatic equipment. The Smart Parking System based on Arduino Uno is a system designed to 

make it easier for motorists to find out the availability of empty parking slots, especially in large 

and multi-storey parking lots. 

The smart parking system is one solution that is not only for knowing the number of vehicles 

parked but also knowing the capacity of the parking space. The use of automatic systems is no 

longer a strange thing in human life. An automatic system is very helpful in our lives, with the 

control of equipment with the help of a machine that has been programmed in such a way that it 

is no longer controlling human power but is replaced by automatic equipment. 

The purpose of creating this technology is to make it easier to manage parking lots. The 

results of this study are expected to create a parking system based on Arduino Uno and provide 

convenience and comfort for users and parking lot managers. 

Keywords: Smart Parking, System, Arduino Uno, Pakir Slot 
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