LAPORAN TUGAS AKHIR

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL KECEPATAN
MOTOR DAN LEVEL KOPI PADA MESIN SORTIR BIJI
KOPI KERING

FIRDAUS SIREGAR
201654074

DOSEN PEMBIMBING
Ir. MASRUKI KABIB, MT
Dr. AKHMAD ZIDNI HUDAYA, ST, M.Eng

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS MURIA KUDUS
2021



HALAMAN PERSETUJUAN

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL KECEPATAN
MOTOR DAN LEVEL KOPI PADA MESIN SORTIR BIJI
KOPI KERING

FIRDAUS SIREGAR
NIM. 201654074

Kudus, 22 Januari 2021

Menyetujui,
Pembimbing Utama, Pembimbing Pendamping,
Ir. Masruki Kabib, M.T. Dr. Akhmad Zidni Hudaya, S.T., M.Eng.
NIDN. 0625056802 NIDN. 0021087301
Mengetahui,

Koordinator SkripsifTugas Akhir

Taufiq Hidayat,\S.T., M.T.
NIDN.0023017901




HALAMAN PENGESAHAN

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL KECEPATAN
MOTOR DAN LEVEL KOPI PADA MESIN SORTIR BIJI
KOPI KERING

FIRDAUS SIREGAR
NIM. 201654074

Kudus,21 Januari 2021

Menyetujui,
Ketua Penguji, Anggota Penguji I, Anggota Penguji 11,
e =
Taufiq Hidayat, S.T, M.T. Qomaruddin, S.T, M.T. Ir. Masruki Kabib, M.T
NIDN. 0023017901 NIDN. 0626097102 NIDN. 0625056802
Mengetahui,

Ketua Program Studi Teknik

Mesin

Rianto Wibowo, §.T., M.Eng.
NIDN. 0630037301

NIDN. 0601076901

I




PERNYATAAN KEASLIAN

Saya yang bertanda tangan dibawah ini :

Nama
NIM

Tempat & Tanggal Lahir
Judul Skripsi/Tugas Akhir*

Firdaus Siregar

201654074

Kudus, 03 Juni 1999

Rancang Bangun Sistem Kontrol Kecepatan
Motor dan Level Kopi pada Mesin Sortir Biji
Kopi Kering,

Menyatakan dengan sebenarnya bahwa penulisan Skripsi/Tugas Akhir* ini

berdasarkan hasil penelitian, pemikiran dan pemaparan asli dari saya sendiri, baik

untuk naskah laporan maupun kegiatan lain yang tercantum sebagai bagian dari

Skripsi ini. Seluruh ide, pendapat, atau materi dari sumber lain telah dikutip dalam

Skripsi dengan cara penulisan referensi yang sesuai.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya dan apabila di

kemudian hari terdapat penyimpangan dan ketidakbenaran dalam pernyataan ini,

maka saya bersedia menerima sanksi akademik berupa pencabutan gelar dan

sanksi lain sesuai dengan peraturan yang berlaku di Universitas Muria Kudus.

Demikian pernyataan ini saya buat dalam keadaan sadar tanpa paksaan dari pihak

manapun.

Kudus, 21 Januari 2021

Yang Memberi Pernyataan,

¥ 8

Firdaus Siregar
NIM. 201654074




RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL KECEPATAN MOTOR DAN
LEVEL KOPI PADA MESIN SORTIR BIJI KOPI KERING

Nama Mahasiswa : Firdaus Siregar
NIM : 201654074
Pembimbing . Ir. Masruki Kabib, M.T.

Dr. Akhmad Zidni Hudaya, S.T, M.Eng

RINGKASAN

Sistem kendali  atau  sistem  kontrol adalah = alat  untuk
mengendalikan,memerintah dan mengatur keadaan dari suatu sistem, dalam hal
inovasi mesin ini di butuhkan sistem kontrol yang mampu mengontrol kecepatan
motor dan tumpukan biji kopi, dan bertujuan agar kecepatan motor stabil dan
tinggi tumpukan biji kopi dalam boks pengayak dapat terkontrol, jika ketinggian
tumpukan biji kopi di boks pengayak melebihi tinggi 40mm maka kecepatan
motor akan bertambah dari 200Rpm ke 240Rpm.

Metodologi yang digunakan pada rancang bangun sistem kontrol adalah
studi literatur, analisa kebutuhan,konsep sistem kontrol, metode penelitian
menggunakan PID ,dan pengujian sistem kontrol.

Melalui penelitian ini maka telah dirancang dan dibuat sistem kontrol
kecepatan motor dengan menggunakan sistem kontrol PID yang mempunyai nilai
P =178,3973, | = 967,4073, D = 8,2245 hasil pengujian menunjukkan kecepatan
putar motor 200 rpm dan didapatkan akurasi putaran motor 200,25 rpm.

Sensor bekerja dengan baik, Saat sensor ultrasonik terhalang oleh tumpukan biji
kopi di boks pengayah otomatis motor menambah kecepatan dari 200rpm menjadi
240rpm. Sensor infrared bekerja dengan baik untuk menampilkan kecepatan
motor.

Kata kunci : Kontrol Kecepatan Motor, Kontrol Level Pengayak, Mesin

Sortir kopi .



DESIGN COFFEE LEVEL CONTROL SYSTEM ON DRY COFFEE BEAN
SORTING MACHINE
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ABSTRACT

System kendali or system control is use to control,governing and setting the
state of of a system, in terms of innovation this machine in need of a control
system capable of controlling the speed of the motor and the pile of coffee beans,
and aiming for stable motor speed and high pile of coffee beans in the sieving box
can be controlled, if the height of the coffee bean stack in the sieving box exceeds
the height of 40mm then the motor speed will increase from 200Rpm to 240Rpm.

Methodologies used in the design of Ocontrol systems are literature studies,
analysis of needs, concepts of control systems, research methods using PID, and
testing of control systems.

Through this research, a motor speed control system has been designed and
created using a PID control system that has a value of P = 178,3973 , | =
967,4073 , D = 8,2245 the test results showed the turning speed of the motor 200
rpm and obtained the accuracy of the motor rotation 200.25 rpm.

The sensor works fine, when the ultrasonic sensor is blocked by a pile of coffee
beans in the automatic add-on box the motor increases the speed from 200rpm to

240rpm. The infrared sensor works well to display the speed of the motor.

Keywords: Motor Speed Control, Sieving Level Control, Coffee Sorting Machine.
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