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RINGKASAN 

 

Sistem kendali atau sistem kontrol adalah alat untuk 

mengendalikan,memerintah dan mengatur keadaan dari suatu sistem, dalam hal 

inovasi mesin ini di butuhkan sistem kontrol yang mampu mengontrol kecepatan 

motor dan tumpukan biji kopi, dan bertujuan agar kecepatan motor stabil dan 

tinggi tumpukan biji kopi dalam boks pengayak dapat terkontrol, jika ketinggian 

tumpukan biji kopi di boks pengayak melebihi tinggi 40mm maka kecepatan 

motor akan bertambah dari 200Rpm ke 240Rpm. 

Metodologi yang digunakan pada rancang bangun sistem kontrol adalah 

studi literatur, analisa kebutuhan,konsep sistem kontrol, metode penelitian 

menggunakan PID ,dan pengujian sistem kontrol. 

Melalui penelitian ini maka telah dirancang dan dibuat sistem kontrol 

kecepatan motor dengan menggunakan sistem kontrol PID yang mempunyai nilai 

P = 178,3973 , I = 967,4073, D = 8,2245 hasil pengujian menunjukkan  kecepatan 

putar motor 200 rpm dan didapatkan akurasi putaran motor 200,25 rpm. 

Sensor bekerja dengan baik, Saat sensor ultrasonik terhalang oleh tumpukan biji 

kopi di boks pengayah otomatis motor menambah kecepatan dari 200rpm menjadi 

240rpm. Sensor infrared bekerja dengan baik untuk menampilkan kecepatan 

motor. 

Kata kunci :  Kontrol Kecepatan Motor, Kontrol Level Pengayak, Mesin 

Sortir kopi . 
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ABSTRACT 

 

System kendali or system control is use to control,governing and setting the 

state of  of a system, in terms of innovation this machine in need of a control 

system capable of controlling the speed of the motor and the pile of coffee beans, 

and aiming for stable motor speed and high pile of coffee beans in the sieving box 

can be controlled, if the height of the coffee bean stack in the sieving box exceeds 

the height of 40mm then the motor speed will increase from 200Rpm to 240Rpm. 

Methodologies used in the design of 0control systems are literature studies, 

analysis of needs, concepts of control systems, research methods using PID, and 

testing of control systems. 

Through this research, a motor speed control system has been designed and 

created using a PID control system that has a value of P = 178,3973 , I = 

967,4073 , D = 8,2245 the test results showed the turning speed of the motor 200 

rpm and obtained the accuracy of the motor rotation 200.25 rpm. 

The sensor works fine, when the ultrasonic sensor is blocked by a pile of coffee 

beans in the automatic add-on box the motor increases the speed from 200rpm to 

240rpm. The infrared sensor works well to display the speed of the motor. 

 

Keywords: Motor Speed Control, Sieving Level Control, Coffee Sorting Machine. 
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