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RINGKASAN 

 

Skuter listrik roda satu adalah skuter listrik yang dapat disambungakan 

dengan kursi roda konvensional, sehingga kursi roda tersebut bisa menjadi kursi 

roda elektrik, bertujuan untuk mempermudah masyarakat pengguna kursi roda 

konvensional khususnya para lansia saat melakukan kegiatan sehingga 

meminimalisir tenaga dan waktu perjalanan. Baterai mempunyai fungsi untuk 

menyimpan tenaga listrik yang dipergunakan sebagai sumber daya untuk 

mengoprasikan skuter. Arus listrik baterai ini adalah listrik arus searah atau direct 

current (DC). Dari hasil pengujian ini didapatkan jarak yang dapat ditempuh yaitu 

15 Meter dengan waktu tempuh 11.71s, sehingga memiliki kecepatan sebesar 4.07 

km/jam. 

Kata kunci : Skuter Listrik, Baterai, Hasil Pengujian 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

vi 
 

MANUFACTURE OF AUTOMATIC TRICYCLE FOLDING 
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ABSTRACT 

 

One-wheeled electric scooters are electric scooters that can be connected to a 

conventional wheelchair, so that the wheelchair can become an electric 

wheelchair, aiming to make it easier for people who use conventional 

wheelchairs, especially the elderly, in activities so as to save energy and travel 

time. The battery has a function to store electrical energy which is then used as a 

power source to drive the scooter. The type of electric current in this battery is 

direct current (DC) electricity. From the results of this test, it is found that the 

distance that can be traveled is 15 meters with a travel time of 11.71s, so it has a 

speed of 4.07 km / hour. 

Keywords: Electric Scooter, Battery, Test Results 
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Simbol Keterangan Satuan 
Nomor 

Persamaan 

A Luas bidang m2 1,3 

p Panjang mm  

d Diameter pipa m 2,5 

g 

Ø 

N 

l 

Gravitasi bumi 

Diameter 

Kecepatan putar 

Lebar 

m/s
2 

mm 

rpm 

mm 

5 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


