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RINGKASAN

Transportasi yang banyak digunakan di Indonesia adalah kendaraan
bermotor. Dengan banyaknya pengguna sepeda motor tentunya akan berdampak
juga bagi pengendara, salah satunya mengalami kecelakaan lalu lintas. Maka
dengan banyaknya kecelakaan membuat alat untuk mendeteksi jatuhnya sepeda
motor yang dikendaral seseorang yang dapat mengirim pesan kepada penerima
berupa titik koordinat yang dapat diakses menggunakan Google Maps untuk
mengetahui posisi pengendara.

Metodologi yang digunakan adalah R&D (Research And Development)
prosedur pada penelitian ini antara lain: perancangan hardware, perancangan
software, pembuatan alat, pengujian alat, pengambilan data. Dengan
memanfaatkan sensor getar SW-420 dan MPU6050 sebagai tolak ukur terjadinya
motor jatuh, kemudian dipadukan dengan SIM800L untuk mengirim pesan yang
berisi pembacaan titik koordinat menggunakan module GPS NEO 6M.

Hasil dari penelitian ini berupa alat notifikasi GPS untuk mengetahui
posisi jatuh sepeda motor. Pada pengujian setting point Roll >70 menandakan
motor jatuh ke kanan dan sensor getar aktif, maka alat akan mengirim SMS
berupa titik koordinat dengan waktu 7 detik. Pada pengujian setting point Roll<-
70 menandakan motor jatuh ke kiri dan sensor getar aktif, waktu yang dibutuhkan
alat untuk mengirim pesan kepada penerima selama 7 detik. Keberhasilan sistem
untuk mendeteksi motor jatuh akurasi 100% dengan respon waktu notifikasi 7
detik.

Kata kunci : Notifikasi GPS, Motor Jatuh, MPU 6050, SW-420, SIM 800L, GPS
NEO 6M
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ABSTRACT

The most widely used means of transportation in Indonesia are motor
vehicles. With so many motorbike users, it will certainly have an impact on
motorists as well, one of which is traffic accidents. So that with the many
accidents it makes a tool to detect the fall of a motorbike driven by someone who
can send a message to the recipient in the form of a coordinate point that can be
accessed using Google Maps to find out the position of the rider.

The methodology used is the R & D (Research and Development)
procedure in this study, including: hardware design, software design, tool
manufacturing, tool testing, data collection. By using a vibration sensor SW-420
and MPUG6050 as a measuring tool for motor falls, then combined with the
SIM8O0O0L to send a message containing the reading of the coordinates using the
GPS module NEO 6M.

The results of this study are in the form of a GPS notification tool to
determine the position of the motorcycle that fell. In testing the setting point Roll>
70 indicates the motor has fallen to the right and the vibration sensor is active,
the device will send an SMS in the form of a coordinate point with a time of 7
seconds. In the Roll <-70 setting point test, indicating the motor has fallen to the
left and the vibration sensor is active, the time it takes for the device to send a
message to the receiver is 7 seconds. The success of the system detects the motor
crash with 100% accuracy with a notification response time of 7 seconds.

Keywords: GPS Notification, Motorcycle fell down, GPS NEO 6M, MPU 6050,
SMS, SW-420
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