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RINGKASAN 

Dalam lingkup masa dekade ini banyak negara berkembang yang sedang 

gencar-gencarnya meningkatkan teknologi di sektor pemilahan barang produksi 

dalam skala besar-besaran yang menyangkut barang jadi dan bahan baku untuk 

dipasarkan di luar maupun dalam negeri. Dalam proses penyortiran barang jadi 

maupun bahan akan banyak memakan biaya, jasa perorangan,serta menyita 

Efisiensi waktu dalam penyortiran skala besar pada saat proses produksi.  

Maka dari itu untuk mempercepat proses pemilahan barang dalam skala 

besar di butuhkan alat yang dapat bekerja secara otomatis dan berulang-ulang. 

Agar dapat menghasilkan produktivitas yang maksimal. Permasalahan yang 

ditemukan pada perancangan alat ini adalah bagaimana barang dapat tersortir 

secara otomatis dan berjalan pada tempat yang sudah di sediakan sesuai 

spesifikasi barang. Permasalahan tersebut dapat diatasi dengan digunakannya 

pemrogaman otomatis berbasis Arduino Uno sebagai otak pengontrol proses 

produksi, Sensor Ultrasonik dan Sensor Warna sebagai pemilah barang. Untuk 

sistem pendistribusian digunakan Conveyor Belt dalam menghemat efisiensi 

waktu dan tenaga.  

Kata Kunci : Produksi, Penyortiran, Sensor Ultrasonic, Sensor Warna, 

Conveyor Belt, Arduino Uno. 
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ABSTRACT 

Within the scope of this decade many developing countries are incessantly 

improving technology in the sector of sorting large-scale production of goods 

involving finished goods and raw materials to be marketed overseas and 

domestically. In the process of sorting finished goods and materials will cost a lot, 

individual service, and time-consuming efficiency in large-scale sorting during 

the production process. 

Therefore to accelerate the process of sorting goods on a large scale, we 

need tools that can work automatically and repeatedly. In order to produce 

maximum productivity. The problem found in the design of this tool is how the 

goods can be sorted automatically and run in a place that has been provided 

according to the specifications of the goods. These problems can be overcome by 

using Arduino Uno based automatic programming as a controller of the 

productions process, Ultrasonic Sensor and Color Sensor as sorting goods. For 

the distribution system the Conveyor Belt is used to save time and energy 

efficiency. 

 

Keywords : Production, Sorting, Ultrasonic Sensor, Color Sensor, Conveyor 

Belt, Arduino Uno. 
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