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RINGKASAN 

Pemakaian tangki tersebut kita sering melakukan pengukuran terhadap 

tinggi air. Sebelum ditemukan instrument canggih cara manusia mengetahui 

ketinggian permukaan air seringkali masih memakai cara - cara manual, misalnya 

dengan melihat dan melakukan pengukuran langsung pada tangki penampungan 

air. Tujuan dari penelitian ini adalah membuat prototipe pengisian air ke dalam 

tangki yang bisa berhenti secara otomatis pada saat sudah mulai penuh. Dan bisa 

terbaca di LCD berapa banyak yang diisikan ke dalam tangki secara real time. 

Metodologi yang digunakan pada penelitian ini adalah penelitian dan 

pengembangan, yang akan menghasilkan sebuah prototipe alat pengisian air pada 

truk tangki yang bisa berhenti secara otomatis pada saat sudah mulai penuh. Dan 

bisa terbaca di LCD berapa banyak yang diisikan ke dalam tangki secara real 

time. 

Hasil dari penelitian ini berupa prototipe alat untuk pengisian air pada truk 

tangki secara otomatis yang di program menggunakan Arduino. Hasil pengujian  

yang dilakukan pengisian pada tangki air dengan kapasitas air 7.00 L dengan 

error 0.68% dengan tingkat akurasi 99.32%. dan pengujian jarak ketinggian air 

mencapai titik penuh 12 cm dengan error 2.83% dan akurasi 97.17% dan dengan 

pengujian tiap 1 – 12 cm dengan rata-rata akurasi 90.52% dan error 9.49%. 

Dengan pembacaan masing-masing ketinggian air 1 – 11 cm pompa air ON dan 

pada ketinggian air 12 cm pompa OFF dan 0 cm kedalaman tangki pompa OFF. 

Kata kunci: Sistem pengisian air, Sensor Ultrasonik, Sensor Water Flow, Arduino 
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ABSTRACT 

Using this tank, we often measure the water level. Before the discovery of 

sophisticated instruments, the way humans know the water level, they often still 

use manual methods, for example by looking at and taking measurements directly 

on the water storage tank. The purpose of this research is to make a prototype of 

filling water into the tank which can stop automatically when it is full. And you 

can read on the LCD how much is filled into the tank in real time. 

The methodology used in this research is research and development, 

which will produce a prototype of a water filling device on a tank truck that can 

stop automatically when it is full. And you can read on the LCD how much is 

filled into the tank in real time. 

The result of this research is a prototype tool for filling water on a tank 

truck automatically programmed using Arduino. The test results were carried out 

by filling the water tank with a water capacity of 7.00 L with an error of 0.68% 

with an accuracy rate of 99.32%. and testing the water level distance reaches the 

full point of 12 cm with an error of 2.83% and an accuracy of 97.17% and by 

testing every 1 - 12 cm with an average accuracy of 90.52% and an error of 

9.49%. With readings of each water level 1 - 11 cm the water pump is ON and at 

a water level of 12 cm the pump is OFF and 0 cm the depth of the pump tank is 

OFF. 

Keywords: Water failing, Ultrasonic Sensor, Water Flow Sensor, Arduino 
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LCD   : Liquid Crystal Display 

DC   : Direct Current   

 


