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RINGKASAN 

Tujuan dari penelitian ini adalah (1) Membuat robot yang dikendalikan 

dengan remote control melalui android yang dapat membersihkan halaman rumah. 

(2) Mengendalikan dengan menggunakan remote control melalui android yang akan 

terhubung dengan hostpot ataupun wifi. (3) Membuat aplikasi menggunakan MIT 

App Inventor sebagai kendali untuk robot pembersih halaman rumah. (4) Dalam 

pengujian robot ini dilakukan dengan mengendalikan remote control yang ada 

diaplikasi android. 

Penelitian ini menggunakan metode R&D (Reseacrch and Development) 

prosedur pada penelitian ini antara lain: perancangan alat, pembuatan alat, pengujian 

alat, pengambilan data dan menganalisis data. Dengan menggunakan 

NodeMCU8266 sebagai sistem kendali remote control melalui android via wifi atau 

hostpot sehingga dapat dikendalikan dari jarak jauh dan terdapatsensor kamera 

ESP32-Cam untuk mengetahui adanya sampah di sekitaran robot sehingga dapat 

dilihat melalui display pada aplikasi yang ada di android. Adanya sensor ultrasonik 

Hcsrf-04 untuk mendeteksi adanya suatu objek yang menghalangi robot sehingga 

robot berhenti secara otomatis. 

Dalam penelitian ini menggunakan software MIT App Inventor sebagai 

kendali remote controlnya yang mana telah berhasil membuat sebuah prototype robot 

pembersih halaman rumah berbasis android, pada robot ini dapat dikendalikan 

menggunakan hostpot maksimal jarak 30 meter dengan tanpa adanya halangan dan 

dengan adanya halangan maksimal jarak 13 meter. Jika dikendalikan menggunakan 

wifi maksimal jarak 35 meter dengan tanpa halangan dan dengan adanya halangan 

maksimal 18 meter. Dalam pengujian alat ini pada saat pembersihan halaman rumah 

memiliki tingkat keberhasilan 40%,. 

Kata Kunci :NodeMCU2866, Ultrasonik Hcsrf-04, Kamera ESP32 Cam, Robot                

Pembersih Sampah 
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ABSTRACT 

The purpose of this research is (1) make a robot controlled by remote control 

via android which can a clean the home page. (2) control by using remote control 

via android which will be connected with a hostpot or wifi. (3) make an a application 

using MIT App Inventor as a control for the home page cleaning robot. (4) in a 

testing this robot is done by controlling the remote control in the android 

application. 

 

This research usimg method R&D (Research And Development) procedure 

on the resecrh this among other things tool design, tool manufacturing, testing tools, 

data retrieval and analyzing. With a NodeMCU8266 control system remote control 

through android via wifi and hostpot so this tool can controlled from long distance 

an there is ESP32-Cam camera sensor knowing there is rubbish in the around robot 

so that it can seen through the display on that application on is android. The 

presence of ultrasonic Hcsrf-04 sensor to detect any something object which 

blocking the robot so the robot stop automatically 

. 

This research has using the MIT App Inventor software as a remote control 

which been successfully make a prototype robot cleaner page home based 

android.this on a robot can be controlled use hostpot at maximum distance 30 meter 

without existence hitch and with existance hitch maximum distance 13 meters, with  

use wifi at maximum distance 35 meter without existance hitch and with existance 

maximum distance 18 meter. In the testing a tool this time when cleaning the home 

page has a success rate of 40%.  

Keywords: NodeMCU8266, Ultrasonic HC-SR04, Camera ESP32 CAM, Robot 

Cleaners Page 
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