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 RINGKASAN 

 Tunanetra mempunyai keterbatasan dalam penglihatan sehingga 

mengalami kesulitan ketika berjalan dalam melakukan aktivitas. Alat bantu jalan 

pada umumnya berupa tongkat dapat membantu, tetapi tidak dapat mendeteksi 

objek disekitarnya. Kekhawatiran muncul ketika penyandang tunanetra berada di 

luar rumah karena posisi mereka sulit dipantau. Penelitian ini adalah dapat 

merancang dan membuat alat bantu jalan dengan sensor ultrasonik untuk 

mendeteksi halangan depan, samping kanan dan kiri dan output berupa suara 

dengan perintah yang dikirimkan melalui komunikasi bluetooth serta keluarga 

bisa mengetahui koordinat lokasi pengguna dengan menekan tombol SMS. 

 Penelitian ini menggunakan metode penelitian yaitu research and 

development. Tongkat tunanetra dengan sensor ultrasonik sebagai komponen 

utama yang bisa mendeteksi halangan depan, samping kanan dan kiri dengan 

pengiriman data dilakukan dengan komunikasi bluetooth sebagai  sistem 

peringatan suara  serta dilengkapi dengan GPS untuk mengetahui lokasi 

keberadaan pengguna dan SMS untuk mengirimkan pesan yang berisi titik 

koordinat dari pembacaan modul GPS. 

 Dari hasil penelitian ini berupa rancang bangun tongkat tunanetra 

menggunakan sensor ultrasonik dengan melakukan perbandingan jarak 

sebenarnya dengan jarak hasil kalibrasi sensor dengan masing –masing persentase 

error rate: sensor depan 0,51%, sensor samping kanan 0,21% dan sensor samping 

kiri 0,24%, untuk pengiriman data output dilakukan dengan jarak jangkauan 

maksimal 20 meter, untuk modul GPS dapat mendeteksi titik koordinat 

keberadaan pengguna dan modul SMS bisa mengirimkan pesan dengan jeda 

waktu pengiriman rata-rata 5 detik dengan tingkat keberhasilan 100%. 

 

Kata kunci : Tongkat, Tunanetra, Ultrasonik, Bluetooth, GPS, SMS (Short 

Message Service) 
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ABSTRACT 

Blind people have limited vision so they have difficulty walking in 

activities. Walking aids, generally in the form of a stick, can help, but cannot 

detect objects around them. Worries arise when blind people are outside the home 

because their position is difficult to monitor. This research is able to design and 

make walking aids with ultrasonic sensors to detect front, right and left obstacles 

and output in the form of voice with commands sent via bluetooth communication 

and families can find out the coordinates of the user's location by pressing the 

SMS button. 

This study uses a research method that is research and development. Blind 

stick with ultrasonic sensor as the main component that can detect front, right and 

left obstacles with data transmission carried out by bluetooth communication as a 

voice warning system and equipped with GPS to determine the user's location and 

SMS to send messages containing the coordinates of the module reading GPS. 

 From the results of this study in the form of a blind stick design using an 

ultrasonic sensor by comparing the actual distance with the sensor calibration 

distance with each error rate percentage: front sensor 0.51%, right side sensor 

0.21% and left side sensor 0, 24%, for sending output data with a maximum range 

of 20 meters, the GPS module can detect the coordinates of the user's presence 

and the SMS module can send messages with an average delivery time lag of 5 

seconds with a 100% success rate. 

Keywords : Stick, Blind, Ultrasonic, Bluetooth, GPS, SMS (Short Message 

Service) 
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