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RINGKASAN

Debu sering dianggap hal yang kurang penting bagi banyak orang, namun
kenyataanya debu menjadi kendala utama dalam kesehatan pernafasan dan
pencernaan manusia, banyak yang tidak menyadari berbahayanya debu baik yang
diudara maupun yang menempel disuatu benda maka diperlukan sebuah alat yang
dapat mendeteksi seberapa banyak debu ada terutama pada Gagang Pintu yang
sering manusia sentuh setiap hari.

Pembersih Gagang Pintu Otomatis dibangun dengan base Arduino sebagai
mikrokontroler, sensor PMS5003 sebagai detektor densitas atau kepekatan debu
yang menempel pada suatu benda, serta metode Fuzzy Logic dengan 27
kemungkinan dan 5 variabel output sebagai penentu kadar kebersihan suatu gagang
pintu.

Data diambil dari sumber terpecaya seperti situs BMKG, datasheet dari
perusahaan SHARP, serta berbagai penelitian yang sudah terpublikasi dalam
bentuk jurnal yang kemudian diolah menggunakan metode Fuzzy untuk

menentukan bersih atau tidaknya benda tersebut.

Kata kunci: Debu, Logika Fuzzy, Sensor PMS5003, Arduino.
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ABSTRACT

Many people think that Dust is less important thing for our health, but
actually dust become the major problem in human respiration system. They don’t
realize how dangerous the dust which in the air and on a thing. So we need some
tools or system that can detect that dust and also clean it, especially for door handle
which touched by human everyday.

Self sanitizing door handle using Arduino Uno as Based Microcontroller,
PMS5003 from sharp as the dust sensor also Fuzzy Logic with 27 Conditions and
5 output value as the result

Data taken from trusted sources, there are BMKG (Geophisics,
Climatology, Meteorology Federation), datasheet from Sharp company, also many
published researches before, and using Fuzzy Logic to decide the level of the dust

is.
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DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN

Arduino . Papan kendali elektronika yang bersifat single-board dan

open-source.

PMS5003 : Sensor debu yang diproduksi oleh perusahaan Plantower.
MG995 : Servo dari metal yang memiliki torsi 10 kg.

Fuzzy Logic : Logika yang memiliki nilai ketidakpastian antara true atau false.
Pandemic - Situasi dimana sebuah wabah menyebar keseluruh dunia.
Density : Ukuran massa setiap satuan volume benda.

Mikrokontroler : Alat kendali berukuran kecil yang berbentuk Chip (Kepingan)
12C ; Standar komunikasi serial dua arah menggunakan dua saluran.

Rule Base : Dasar aturan didalam metode logika fuzzy


https://id.wikipedia.org/wiki/Sumber_terbuka

