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RINGKASAN 

Salah satu kendala yang terjadi jika sedang memlihara ikan hias adalah 

berpergian ke luar kota maka pemilik tidak dapat merawat akuarium tersebut. 

Perawatannya meliputi pemberian pakan sebanyak tiga kali sehari, menguras dan 

mengisi air seminggu sekali, mengisi air jika terjadi rembesan. Penelitian ini 

bertujuan merancang dan membuat alat yang diterapkan di akuarium ikan koki 

untuk membatu pemilik akuarium pada saat pergi keluar kota dengan cara sistem 

dapat memberi pakan sebanyak tiga kali sehari, dapat menguras dan mengisi air 

seminggu sekali, dan mengisi air jika terjadi rembesan  

Penelitian ini menggunakan metode research and development yang 

dimulai study literature, perancangan dan pembuatan alat, pengujian alat, dan 

pengambilan data. Untuk pemberian pakan, menguras dan mengisi air seminggu 

sekali berdasarkan waktu  menggunakan RTC (Real Time Clock), untuk 

mendeteksi rembesan air menggunakan sensor ultasonik. Kemudian menggunakan 

mikrokontroller Arduino Nano untuk mengendalikan alat tersebut. 

Dari hasil penelitian ini berupa rancang bangun akuarium otomatis ikan 

koki menggunakan RTC (Real Time Clock) untuk menentukan waktu pemberian 

pakan yaitu jam 06.00, 13.00, dan 21.00 WIB dengan tingkat persentase akurasi 

membuka pakan menggunakan motor servo 94 %, untuk pengurasan seminggu 

sekali dan mengenali ketinggian air menggunakan sensor ultasonik berdasarkan 

ketinggian air yang ditentukan dengan tingkat keberhasilan 100%. untuk 

mengenali ketinggian air dilakukan oleh sensor ultrasonik dengan melakukan 

perbandingan jarak sebenarnya dengan jarak hasil kalibrasi sensor dengan 

persentase akurasi yang didapatkan 97,885 %. 

 

Kata kunci : Ikan Koki, Arduino Nano, Sensor Ultrasonik, RTC (Real Time 

Clock). 
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ABSTRACT 

One of the obstacles that if you are keeping ornamental fish is traveling 

out of town, the owner cannot take care of the ornamental fish. The treatment is 

giving three times a day, draining and filling the air once a week, filling the air in 

case of seepage. This study aims to design and manufacture a tool that is applied 

to goldfish to help the owner when going out of town can feed three times a day, 

can drain and fill the air for a week, and fill the air if seepage. 

This study uses a research and development method that begins with 

literature study, tool design and manufacture, tool testing, and data collection. To 

feed, drain and fill air in one time based on time using RTC (Real Time Clock), to 

detect air seepage using ultrasonic sensors. Then use the Arduino Nano 

microcontroller to control the tool. 

From the results of this study in the form of an automatic development 

design for goldfish using RTC (Real Time Clock) to determine feeding at 06.00, 

13.00, and 21.00 WIB with an accuracy level that opens the use of a servo motor 

94%, for draining once a week and finding the water level. using an ultrasonic 

sensor based on a specified water level with a 100% success rate. To recognize the 

altitude of the air is carried out by the ultrasonic sensor by comparing the actual 

distance with the distance from the sensor calibration results with a comparison of 

accuracy obtained 97.885%. 

 

 

Key words : Koki Fish, Arduino Nano, Ultrasonic Sensor, RTC (Real Time 

Clock). 
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