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RINGKASAN

Perkembangan ‘teknologi dan ilmu pengetahuan yang semakin maju
dimanfaatkan manusia untuk memenuhi kebutuhan. Teknologi membuat segala hal
yang kita lakukan menjadi lebih mudah tanpa terkecuali dalam penyajian makanan
dan minuman cepat saji. Kopi merupakan minuman yang disukai penduduk
Indonesia. Proses pembuatan kopioleh masyarakat Indonesia kebanyakan
dilakukan secara manual dengan membubuhkan kopi dicampur dengan gula atau
krim, kemudian diseduh dengan air panas. Namun pada perkembangan saat ini
mesin-mesin kopi sudah banyak diciptakan dan kebanyakan sudah digunakan oleh
kedai-kedai kopi, salah satunya adalah mesin rok presso. Mesin yang digunakan
oleh kebanyakan kedai kopi ini menggunakan cara manual untuk pemerasannya.
Akan tetapi proses pemerasan kopi pada mesin rok presso secara manual dirasa
tidak efisien dan masih membutuhkan waktu yang lama, sedangkan tingkat
kesibukan dan berbagai aktifitas yang lebih penting telah menunggu untuk
dikerjakan. Oleh karena itu, diperlukan perubahan sistem pada pemerasan kopi agar
menjadikan waktu lebih efisien.

Tujuan dari penelitian ini bermaksud mendesain sistem kontrol pada mesin espresso
sistem pneumatik berbasis arduino uno. Hasil yang dicapai untuk mewujutkan pada
mesin espresso sistem pneumatik berbasis arduino uno adalah telah dirancang dan
dibangun sistem semi otomatis pneumatik pada mesin espresso secara otomatis
dengan berbasis Arduino uno, dengan pembuatan alat otomatis ini diharapkan dapat
meringankan kerja pengguna mesin espresso, telah dibuat yang mempunyai

efisiensi waktu bagi pengguna mesin espresso. Sistem kontrol ini akan memeras
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kopi secara otomatis dengan sistem pneumatik. Plugger akan naik turun secara
otomatis berdasarkan timer waktu yang telah ditetapkan. Metode dalam pembuatan
kontrol pneumatik mesin rok presso untuk pemerasan kopi, diawali dengan proses
perencanaan, pembuatan, dan pengujian. Hasil pengujian kinerja mesin rok presso
berbasis arduino uno berjalan dengan baik dan didapatkan nilai rata-rata delay
masing-masing Delay 1 sama dengan 6,08 detik, Delay 2 sama dengan 2,03 detik,
Delay 3 sama dengan 4,04 detik, Delay 4 sama dengan 2,03 detik, dan Delay 5 sama
dengan 4,05 detik.

Kata Kunci: Sistem, mikrokontroler Arduino, pneumatik
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ABSTRACT

The development of technology and science that is increasingly advanced
is used by humans-to meet needs. Technology makes everything we do easier
without exception in serving fast food and drinks. Coffee is a drink that is liked by
Indonesians. The process of making coffee by the people of Indonesia is mostly done
manually by adding coffee mixed with sugar or cream, then brewed with hot water.
However, in the current development, many coffee machines have been created and
most of them have been used by coffee shops, one of which is the presso skirt
machine. The machine used by most coffee shops uses a manual method for
squeezing. However, the process of squeezing coffee on a presso skirt machine
manually is deemed inefficient and still takes a long time, while the level of busyness
and various more important activities are waiting to be done. Therefore, it is
necessary to change the system for coffee squeezing.to make time more efficient.
The purpose of this research is to design a control system on a pneumatic system
espresso machine based on Arduino Uno. The results are expected to be realized
on the Arduino Uno-based pneumatic system espresso machine. This control system
will squeeze the coffee automatically with a pneumatic system. Plugger will go up
and down automatically based on the timer that has been set. The method in making
pneumatic control presso skirt machines for coffee pressing, begins with the
planning, manufacturing, and testing processes. Test results of the testing a

machine rok presso based arduino uno runwell and are scored with an average
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delay of 1 to 6,08 seconds, delay of 2 to 2,03 seconds, delay of 3 to 4,04 seconds,
delay of 4 to 2,03 seconds, delay of 5 to 4,05 seconds.

Keywords : system, arduino microcontroller, pneumatics
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