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RINGKASAN 

 

Proses pembangunan sebuah rumah pada zaman sekarang sudah 

menggunakan teknologi yang maju. Namun, banyak dari masyarakat yang 

masih menggunakan metode konvensional, salah satunya adalah dalm proses 

pemasangan plafon. Tujuan yang akan dicapai adalah perancangan mesin 

pasang plavon berbasis sistem kontrol dengan panjang  2,4 meter dan massa 10 

kg 

Metode perancangan yang dilakukan antara lain observasi lapangan, 

studi literatur, Perencanaan mesin pasang plavon akan di rancang 

menggunakan gerak naik turun dari ulir yang dihubungankan ke transmisi 

gearbox , Di mana gerak gearbox berasal dari motor yang telah telah 

dihubungkan dengan system control Arduino sehingga memberi gaya pada 

plavon. Selanjutnya mensimulasikan desain dengan menggunakan software 

inventor 2019. 

 Hasil yang diharapkan adalah desain mesin yang mampu memudahkan 

dan mengefesienkan waktu pada saat melakukan pemasangan plavon ukuran 

2,4 meter,lebar 1,2 meter dan tinggi 3 meter dengan massa 10 kg” 

Kata Kunci : Gearbox, Motor penggerak, Plafon 
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ABSTRACT 

 

The process of building a house today is already using advanced technology. 

However, many people still use conventional methods, one of which is in the ceiling 

installation process. The goal to be achieved is the design of a control system-based 

ceiling mount machine with a length of 2.4 meters and a mass of 10 kg 

The design methods carried out include field observations, literature studies, 

Plavon installation machine planning will be designed using the up and down 

motion of the thread connected to the gearbox transmission, where the gearbox 

motion comes from a motor that has been connected to the Arduino control system 

so that it gives a force to the gearbox. plavon. Next, simulate the design using the 

Inventor 2019 software. 

  The expected result is a machine design that is capable of installing a 2.4 

meter plavon and a mass of 10 kg.” 

Keywords: Gearbox, Motor drive, Ceiling 
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