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PASANG PLAFON DENGAN PANJANG 2,4 METER 
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RINGKASAN 

 

Dalam proses pembangunan sebuah rumah pada zaman sekarang sudah 

menggunakan teknologi yang maju dan seiring perkembangan nya teknologi ini,  

namun masih banyak dari masyarakat yang masih menggunakan metode 

konvensional, yang mana efisensi dari pekerjaan pembuatn rumah cenderung lama 

dan banyak dalam biayanya, dan salah satunya adalah dalm proses pemasangan 

plafon pada rumah, Tujuan  dari penelitian ini adalah merancang dan membuat 

sistem kontrol otomatis pada mesin pasang plafon dengan panjang 2,4 M dan 

massa 10 Kg. Metode penelitian yang digunakan adalah perancangan dan 

pembuatan sistem kontrol dimana alur penelitian dimulai dari kajian pustaka, dan 

dilanjutkan analisa kebutuhan sistem kontrol, perancangan sistem kontrol, 

pengujian dan pemeriksaan sehingga pada akhirnya didapatkan hasil penelitian 

sistem kontrol mesin pasang plafon. Hasil penelitian adalah Merancang sistem 

kontrol mesin pasang plafon dengan panjang 2,4 meter dan massa 10 Kg, dengan 

maksimal ketinggian 3 meter. Tujuan utama penelitian ini adalah mengontrol serta 

merancang sistem kontrol mesin pasang plafon dengan panjang 2,4 M dan massa 

10 Kg dengan tepat guna dan cukup menggunakan waktu 170 sekon untuk hasil 

pemasangan 1 lembar plafon. 

 

Kata kunci : Otomatis, Arduino, Plafon 
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ABSTRACT 

 

In the process of building a house today, it is already using advanced 

technology and along with the development of this technology, but there are still 

many people who still use conventional methods, in which the efficiency of the 

house-building work tends to be long and expensive, and one of them is in the 

process of installing the ceiling in the house, the purpose of this research is to 

design and make an automatic control system on the ceiling installation machine 

with a length of 2.4 M and a mass of 10 Kg.The research method used is the 

design and manufacture of a control system where the research flow starts from a 

literature review, and continues with an analysis of control system requirements, 

control system design, testing and inspection so that in the end the results of the 

research on ceiling mounted machine control systems are obtained.The result of 

the research is to design a ceiling mount machine control system with a length of 

2.4 meters and a mass of 10 Kg, with a maximum height of 3 meters. The main 

purpose of this research is to control and design a ceiling mount machine control 

system with a length of 2.4 M and a mass of 10 Kg in an efficient manner and only 

takes 170 seconds to install 1 sheet of ceiling. 

Keywords : Automation, Arduino, Plafon 
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