
 

i 

 

   

 
 

L A P O R A N  S K R I P S I 

 

 

ALAT PEMBERI PAKAN KUCING OTOMATIS BERBASIS 

INTERNET OF THINGS PADA PETSHOP 

 

 

 

NAUFAL IKHSAN MAULANA 

NIM. 201851275 

 

 

DOSEN PEMBIMBING 

Wibowo Harry Sugiharto, S.Kom., M.Kom 

Muhammad Imam Ghozali, S.Kom., M.Kom 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MURIA KUDUS



 

ii 

 

HALAMAN PERSETUJUAN 

 

  



 

iii 

 

HALAMAN PENGESAHAN 

 

 

 



 

iv 

 

 

PERNYATAAN KEASLIAN  



 

v 

 

KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur kehadiran Allah SWT karena atas rahmat serta hidayah-Nya, 

akhirnya penulis berhasil menyelesaikan skripsi berjudul “ Alat Pemberi Pakan 

Otomatis Berbasis Internet of Things pada Petshop”. 

Penyusunan skripsi ini ditujukan untuk memenuhi salah satu syarat 

memperoleh gelar Sarjana Komputer (S.kom). 

Pelaksanaan skripsi ini tak lepas dari bantuan dan dukungan beberapa pihak, 

untuk itu penulis menyampaikan ucapan terima kasih kepada: 

1. Bapak Prof. Dr. Ir. Darsono, M. Si., selaku Rektor Universitas Muria Kudus. 

2. Bapak Mohammad Dahlan, S. T., M. T., selaku Dekan Fakultas Teknik 

Universitas Muria Kudus. 

3. Bapak Mukhamad Nurkamid, S. Kom, M.Cs., selaku Ketua Program Studi 

Teknik Informatika Universitas Muria Kudus. 

4. Bapak Wibowo Harry Sugiharto, S.Kom. M. Kom., selaku pembimbing I 

yang telah banyak memberi masukan selama penyusunan skripsi ini. 

5. Bapak Muhammad Imam Ghozali, S.kom. M. Kom., selaku pembimbing II 

yang telah banyak memberikan masukan selama penyusunan skripsi ini. 

6. Kedua orang tua saya, yang selalu mendoakan dan mendukung setiap 

langkah saya. 

7. Teman-teman dan Sahabat yang telah membantu dalam penyusunan laporan 

skripsi. 

 

Penulis menyadari adanya kekurangan dan ketidaksempurnaan dalam 

penulisan skripsi ini, karena itu penulis menerima kritik, saran dan masukan dari 

pembaca sehingga penulis dapat lebih baik di masa yang akan datang. Akhirnya 

penulis berharap semoga buku tesis ini bisa bermanfaat khususnya bagi penulis dan 

umumnya bagi para pembaca. 

 

Kudus, Januari 2021 

Penulis 



 

vi 

 

 

ALAT PEMBERI PAKAN KUCING OTOMATIS BERBASIS 

INTERNET OF THINGS PADA PETSHOP 

 

Nama mahasiswa : Naufal Ikhsan Maulana 

NIM : 201851275 

Pembimbing :  

1. Wibowo Harry Sugiarto, S.Kom., M.Kom 

2. Muhammad Imam Ghozali, S.Kom., M.Kom 

ABSTRAK 

 

Membuat alat pemberi pakan kucing otomatis berbasis internet of things 

merupakan sebuah perkembangan teknologi yang dapat memudakan monitoring 

keadaan hewan peliharaan utamanya kucing. Saat ini hampir sebagian besar para 

pelaku usaha masih menggunakan cara manual dalam melakukan monitoring dan 

kontrol pada hewan peliharaan. Penelitian ini bertujuan untuk membangun sebuah 

projek alat mikrokontroller yang berbasis internet of things melalui aplikasi yang 

terhubung langsung ke alat secara langsung sehingga memudakan dalam melalukan 

monitoring dan kontrol untuk mengetahui keadaan hewan peliharaan. 
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ABSTRACT 

 

Making an internet of things-based automatic cat feeding device is a 

technological development that can make it easier to monitor the condition of pets, 

especially cats. Currently, most of the business actors still use manual methods in 

monitoring and controlling pets. This study aims to build a microcontroller project 

based on the internet of things through an application that is connected directly to 

the device directly so that it is easier to carry out monitoring and control to 

determine the condition of pets. 
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