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RINGKASAN 

 

 

Penggunaan air pada sebuah kolam ikan koi harus selalu diperhatikan dalam  

tingkat kekeruhan airnya, dampak dari air yang keruh dapat menggangu perkembangan 

maupun kesehatan ikan tersebut bahkan dapat mengakibatkan kematian. Hal yang sama 

juga terjadi pada budidaya ikan, dimana pada jenis ikan tertentu harus dijaga tingkat 

kekeruhannya agar tidak mempengaruhi kehidupan dari ikan tersebut. Oleh karena itu 

perlu dibangun sebuah sistem yang mampu mendeteksi kondisi air pada chamber. Sistem 

yang dibangun ini menggunakan sensor turbidity untuk mendeteksi kekeruhan air. Jika 

kondisi air pada chamber sudah mencapai nilai level yang sudah ditentukan, maka sistem 

akan mengirimkan perintah ke motor servo untuk membuka katup saluran pembuangan 

air dan selanjutnya data yang diperoleh dari sensor turbidity nantinya akan dikirimkan ke 

web server sebagai monitoring nilai kondisi air dari jarak jauh. Prinsip kerja Sensor 

turbidity bahwa semakin kecil tegangan output sensor maka kekeruhan air semakin 

meningkat. Berdasarkan hasil pengujian sistem, sensor turbidity sangat baik dalam 

mendeteksi tiap perubahan kondisi air. 

 

Kata kunci : chamber, turbidity, web server 

 

 

 

 

  



 

vi 
 

MONITORING SISTEM BACKWASH PADA FILTER IKAN KOI  

BERBASIS ARDUINO UNO DAN WEB SERVER 
 

Nama   : MUHAMMAD ARIZAN NAFIS 

Nim   : 201551020 

Dosen Pembimbing I : Rizkysari Meimaharani, M.Kom 

Dosen Pembimbing II : Esti Wijayanti, S.Kom, M.Kom 

 

ABSTRACT 

The use of water in a Koi pond must always be considered at the level of turbidity 

of the water, the impact of turbid water can disrupt the development and health of the fish 

can even lead to death. The same thing also happens in fish farming, where in certain 

types of fish must be maintained turbidity levels so as not to affect the life of the fish. 

Therefore, it is necessary to build a system that is able to detect the condition of the water 

in the chamber. This built-in system uses turbidity sensors to detect water turbidity. If the 

water condition in the chamber has reached the specified level value, then the system will 

send a command to the servo motor to open the water drain valve and then the data 

obtained from the turbidity sensor will be sent to the web server as a remote monitoring 

of water condition values. Turbidity Sensor working principle that the smaller the output 

voltage of the sensor, the turbidity of the water increases. Based on the results of system 

testing, turbidity sensors are very good at detecting any changes in water conditions. 
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