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RINGKASAN 

Negara Kepulauan Republik Indonesia yang mempunyai 

keanekaragaman hayati yang tinggi dan salah satu produsen tanaman pala 

dan rempah terbesar di dunia. Selain itu, Iklim tropis yang cukup stabil di 

Indonesia sehingga menjadi ladang yang cukup baik bagi para 

pendayagunaan tanaman pala dan macam-macam rempah lainnya. 

Rempah-rempah erat digunakan sehari-hari sebagai pemberi cita rasa atau 

bumbu dapur, dan digunakan juga untuk jamu tradisional. Salah satu 

kendala yang dihadapi oleh para penjual jamu gendong adalah pada saat 

proses pengupasan rempah-rempah sebagai bahan utamanya. Mereka 

masih menggunakan metode pengupasan secara manual dengan 

menggunakan pisau dan pembilasan masih dengan cara manual. 

Permasalahan yang dihadapi penulis tugas akhir adalah merancang mesin 

pengupas rempah kapasitas 10 kg/jam berbasis arduino uno. Tujuan tugas 

akhir ini adalah merancang mesin pengupas rempah berbasis arduino uno 

agar hasil pengupasan dan pembilasan yang dihasilkan bisa bersih dan 

higeinis. Metode penelitian yang digunakan antara lain mengidentifikasi 

masalah, studi literatur, konsep perancangan, perancangan sistem kendali, 

simulasi dan gambar kerja. Hasil perancangan mesin pengupas rempah 

menggunakan tabung stainless steel  360 mm dengan kecepatan potong 

1400 rpm menghasilkan pengupasan maksimal dan sistem kendali 

menggunakan selenoid valve yang dkendalikan oleh arduino uno membuat 

pembersihan rempah secara otomatis. Efisiensi waktu yang didapatkan 

mesin dapat mengupas rempah 20 kali lipat dibandingkan secara manual. 

 

Kata Kunci : Mesin Pengupas Rempah, Arduino Uno, Perancangan, 

Teknologi. 
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DESIGN OF SPICE PEELING MACHINE CAPACITY OF 

10 KG/HOUR BASED ON ARDUINO UNO PROGRAM 
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ABSTRACT 

 

The archipelagic Republic of Indonesia has high biodiversity and is 

one of the largest producers of nutmeg and spices in the world. In addition, 

the tropical climate is quite stable in Indonesia so that it becomes a good 

field for the utilization of nutmeg plants and other kinds of spices. Spices 

are closely used daily as flavoring or seasoning, and are also used for 

traditional herbal medicine. One of the obstacles faced by jamu gendong 

sellers is the process of peeling spices as the main ingredient. They still 

use the manual stripping method using a knife and rinsing is still done 

manually. The problem faced by the author of the final project is to design 

a spice peeling machine with a capacity of 10 kg / hour based on Arduino 

Uno. The purpose of this final project is to design an arduino uno-based 

spice peeling machine so that the resulting stripping and rinsing results can 

be clean and hygienic. The research methods used include identifying 

problems, literature studies, design concepts, design of control systems, 

simulations and working drawings. The results of designing a spice 

peeling machine using a 360 mm stainless steel tube with a cutting speed 

of 1400 rpm produce maximum stripping and a control system using a 

selenoid valve controlled by an arduino uno makes cleaning spices 

automatically. The time efficiency obtained by the machine can peel spices 

20 times compared to manually. 

 

Keywords: Spice Peeling Machine, Arduino Uno, Design, Technology.  
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