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RINGKASAN 

 

Aquascape merupakan hobi baru dalam kalangan para penggemar ikan hias. 

Bukan ikan hias yang dijadikan sebagai subjek utama dalam aquascape, melainkan 

hardscape yang menjadi subjek utama. Karena aquascape merupakan seni 

mengatur tanaman air, kayu dan batu untuk membentuk suatu landscape yang indah 

dengan tambahan tambahan ikan sebagai pendamping untuk menyeimbangkan 

ekosistem. Permasalahan yang sering dihadapi oleh para aquascaper adalah 

keterbatasan waktu untuk pemantauan secara terus menerus terhadap aquascape 

agar ekosistem didalam tank tidak terganggu. 

Dalam penelitian ini menggunakan metode “Research And Development” 

yang berarti penelitian dan pengembangan. Sistem ini menggunakan Arduino uno 

sebagai mikrokontroler yang mengatur jalannya sistem. RTC DS3231 berfungsi 

sebagai pembacaan waktu untuk kendali lampu dan solenoid CO2. Selanjutnya 

sensor DS18B20 sebagai pembacaan suhu aquarium yang berfungsi sebagai 

kendali kipás. Sensor float sebagai pengatur pengisian air aquarium secara otomatis 

akibat penguapan kipás. Telegram berfungsi sebagai notifikasi lampu, kipás, 

pengisian air, solenoid CO2 dalam keadaan on atau off. 

Hasil dari penelitian ini berupa alat sistem kontrol aquascape. Sistem 

otomatis yang dapat dikontrol secara otomatis yaitu lampu dan solenoid CO2 

berdasarkan jadwal waktu yang ditentukan. Sistem ini juga memanfaatkan telegram 

sebagai penerima informasi atau notifikasi lampu, solenoid, dan suhu yang terbaca 

oleh sensor DS18B20. Sensor DS18B20 dalam penelitian ini berfungsi dengan baik 

dan didapatkan nilai error 1,24% dan akurasi 98,76%. Hasil pengujian pada jadwal 

on off untuk lampu dan solenoid CO2 bekerja dengan baik dan didapatkan tingkat 

keberhasilan 100%. Sistem pengisian air menggunakan sensor float berfungsi 

dengan baik yang akan aktif saat tinggi air turun 8mm dan pompa akan mati saat 

batas air diatas 1mm. 

Kata kunci: Aquascape, NodeMCU ESP8266, Telegram, RTC DS3231, DS18B20, 

Solenoid. 
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ABSTRACT 

 

Aquascape is a new hobby among ornamental fish fans. It is not ornamental 

fish that are used as the main subject in aquascape, but hardscape which is the 

main subject. Because aquascape is the art of arranging aquatic plants, wood and 

stone to form a beautiful landscape with the addition of fish as a companion to 

balance the ecosystem. The problem that is often faced by aquascapers is the limited 

time for continuous monitoring of the aquascape so that the ecosystem in the tank 

is not disturbed. 

 In this study using the method "Research And Development" which means 

research and development. This system uses Arduino Uno as a microcontroller that 

regulates the running of the system. The DS3231 RTC serves as the time readout 

for the light control and CO2 solenoid. Furthermore, the DS18B20 sensor is used 

as an aquarium temperature reading which functions as a fan control. The float 

sensor controls the filling of aquarium water automatically due to fan evaporation. 

Telegram functions as a light notification, fan, water filling, CO2 solenoid when it 

is on or off. 

 The results of this study are in the form of an Aquascape control system tool. 

An automatic system that can be controlled automatically, namely CO2 lamps and 

solenoids based on a predetermined time schedule. This system also utilizes 

telegrams as information receivers or notifications for lights, solenoids, and 

temperatures that are read by the DS18B20 sensor. The DS18B20 sensor in this 

study functions properly and obtains an error value of 1.24% and an accuracy of 

98.76%. The test results on the on off schedule for CO2 lamps and solenoids work 

well and a 100% success rate is obtained. The water filling system uses a float 

sensor to function properly which will activate when the water level drops 8mm and 

the pump will stop when the water level is above 1mm. 

Keywords: Aquascape, NodeMCU ESP8266, Telegram, RTC DS3231, DS18B20, 

Solenoid 
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