
 

i 

 

 

 
 

 

LAPORAN   SKRIPSI 

 

PENGONTROL SUHU DAN PEMBERI PAKAN 

ANAK AYAM OTOMATIS BERBASIS ARDUINO 
 

 

TOTOK ARDIANTO 

NIM. 201852024 

 

 

DOSEN PEMBIMBING 

MOHAMMAD DAHLAN, S.T.,M.T. 

Dr. SOLEKHAN, S.T., M.T. 

 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MURIA KUDUS 

2023 



 

ii 

 

 



 

iii 

 

 



 

iv 

 

 



 

v 

 

PENGONTROL SUHU DAN PEMBERI PAKAN ANAK AYAM 

OTOMATIS BERBASIS ARDUINO 

 

Nama Mahasiswa         :  Totok Ardianto 

NIM                              :  201852024 

Pembimbing                 :  

1. Mohammad Dahlan, S.T., M.T. 

2. Dr. Solekhan, S.T., M.T. 

 

RINGKASAN 

Anak ayam merupakan hewan unggas yang temperatur subuhnya selalu 

dijaga dengan rentang suhu antara 30oC – 35oC tetap walaupun terjadi fluktuasi 

temperatur lingkungan disekitarnya. Kenyamanan dalam ruangan kandang 

dipengaruhi oleh temperatur udara, pergerakan udara dan kelembaban udara dan 

akan tergantung pada toleransi terhadap temperatur udara, pergerakan udara dan 

kelembaban udara diluar kandang. Temperatur tinggi dapat memberikan dampak 

negatif terhadap kondisi fisik fisiologis dan produktifitas ayam, sehingga 

berakibat kematian. Salah satu faktor yang sangat mempengaruhi dalam 

menentukan keberhasilan peternakan ayam adalah pakan, pembibitan serta sarana 

dan prasarana kendang ternak. Pakan merupakan unsur penting untuk menunjang 

kesehatan, pertumbuhan dan suplay energi sehingga proses metabolisme, 

pertumbuhan, serta perkembangan ayam dapat berjalan dengan baik.  

Metode penelitian ini yaitu Research dan development untuk 

menghasilkan produk baru atau mengembangkan produk yang sudah ada.  

Hasil dari penelitian ini berhasil  membuat sebuah alat pengontrol suhu 

dan pemberi pakan anak ayam otomatis berbasis arduino. Pengontrol suhu 

berjalan baik dengan sensor DHT11 suhu didalam kandang anak ayam terbilang 

stabil antara 30oC hingga 35oC serta mampu mencapai tingkat keakurasian suhu 

99,7 %. Pemberi pakan berjalan dengan baik karena dengan rentan waktu yang 

relatif cepat dan dapat mengisi tempat pakan dan minum serta pengisiannya akan 
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berhenti secara otomatis sesuai dengan alur kerja yang dijalankan. Performa alat 

pengontrol suhu dan pemberi pakan otomatis dapat menjaga suhu ruang kandang 

tetap stabil serta untuk pemberian pakan dengan waktu pengisian tempat pakan 

dan minum memerlukan waktu yang relatif cepat, maka dapat dikatakan alat 

bekerja dengan baik sesuai dengan perencanaan dan alur kerja sistem yang dibuat. 

 

Kata Kunci : Anak Ayam, Suhu, Pengontrol, pakan 
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ABSTRACT 

Chicks are poultry animals whose dawn temperature is always maintained 

with a temperature range between 30oC – 35oC, even though there are 

fluctuations in the temperature of the surrounding environment. Comfort in the 

cage room is influenced by air temperature, air movement and air humidity and 

will depend on tolerance to air temperature, air movement and air humidity 

outside the cage. High temperatures can have a negative impact on the physical 

and physiological conditions and productivity of chickens, resulting in death. One 

of the most influential factors in determining the success of a chicken farm is feed, 

nursery and livestock housing facilities and infrastructure. Feed is an important 

element to support health, growth and supply of energy so that the process of 

metabolism, growth and development of chickens can run well. 

This research method is Research and development to produce new 

products or develop existing products. 

The results of this study succeeded in making an arduino-based automatic 

temperature controller and chick feeder. The temperature controller works well 

with the DHT11 sensor, the temperature in the chick coop is relatively stable 

between 30oC to 35oC and is able to achieve a temperature accuracy of 99.7%. 

Feeders run well because they are vulnerable to a relatively fast time and can fill 

feed and drink containers and the filling will stop automatically according to the 

workflow being carried out. The performance of the automatic temperature 

controller and feeder can keep the temperature of the cage room stable and for 
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feeding with a relatively fast filling time for feed and drink containers, it can be 

said that the tool works well in accordance with the planning and workflow of the 

system made. 

 

Keywords : chicks, temperature, controller, feed 
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