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RINGKASAN 

Dalam penetasan telur kebanyakan masyarakat masih menggunakan cara 

manual yaitu dengan cara penetasan dengan induknya, dalam penetasan tersebut 

tidak bisa menetaskan secara serentak dengan jumlah yang banyak karena 

keterbatasan telur dan induk ayam. 

 Penulis memulai kegiatan ini dengan obeservasi terhadap kebutuhan pasar 

dan kondisi lapangan, kemudian penulis merancang alat penetas telur otomatis 

dengan berbagai kelebihan. Alat saya memiliki kepresisian suhu dan kelembaban 

yang tinggi karena menggunakan teknologi mikrokontroler ESP8266 sebagai 

pengendali sistem untuk mengontrol suhu dan kelembaban menggunakan DHT11 

sebagai kontrol suhu dan kelembaban serta motor sebagai penggerak rak telur. 

 Berdasarkan hasil pengujian dalam penetasan dibutuhkan suhu 38°C dan 

kelembapan 55-62% agar suhu setabil maka program dalam ESP8266 dibuatlah 

lampu yang bisa hidup dan mati untuk menjaga agar suhu setabil di 38°C, hasil 

pengujian sensor DHT11 didapatkan eror 0,25% dan akurasi 99,7%. Motor servo 

berguna menggeser rak telur agar kuning telur tidak menempel di cangkang telur  

langkah selanjutnya adalah membuat program aplikasi blynk, sebelum alat ini di 

gunakan untuk menetaskan telur secara otomatis, fungsi dari aplikasi blynk itu 

sendiri untuk mengetahui sensor DHT11 apakah sudah berfungsi mengetahui suhu 

dan kelembaban di dalam incubator tersebut dan harus koneksi internet. 

Kata kunci : Mikroprosesor, motor DC, DHT11, ESP8266, Blynk 
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ABSTRACT 

 

 In hatching eggs, most people still use the manual method, namely by 

hatching with their parents, in hatching they cannot incubate large numbers 

simultaneously due to limited eggs and hens. 

 The author begins this activity by observing market needs and field 

conditions, then the author designs an automatic egg incubator with various 

advantages. My device has high temperature and humidity precision because it 

uses the ESP8266 microcontroller technology as a system controller to control 

temperature and humidity using DHT11 as a temperature and humidity control 

and a motor as an egg rack drive. 

 Based on the test results in hatching, a temperature of 38°C and 55-62% 

humidity is needed so that the temperature is stable, so a program in ESP8266 is 

made for a lamp that can turn on and off to keep the temperature stable at 38°C, 

the DHT11 sensor test results obtained an error of 0.25% and 99.7% accuracy. 

The servo motor is useful for shifting the egg rack so that the yolk does not stick to 

the eggshell. The next step is to make the blynk application program, before this 

tool is used to incubate eggs automatically, the function of the blynk application 

itself is to find out whether the DHT11 sensor is working to know temperature and 

humidity in the incubator and must be an internet connection. 

Keywords : Microprocessor, DC motor, DHT11, ESP8266, Blynk 
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IoT          : Internet Of Things 

NO          : Normali Open 

NC          : Normali Close 

DC : Direct Current 

RX : Received 

TX : Transmitter 
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MS : Message service 

CM : Centi Meter 

I2C : Inter Integratred Circuit 
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