
 

 

 
 

 

LAPORAN  TUGAS  AKHIR 

 

RANCANG BANGUN SISTEM OTOMATIS PADA 

MESIN PRESS KERTAS SISTEM PNEUMATIC 

BERBASIS PROGRAM ARDUINO UNO 
 

 

MUHAMMAD ALIF RYAN NUGROHO 

NIM. 201754014 

 

 

DOSEN PEMBIMBING 

ROCHMAD WINARSO ST.,MT 

RIANTO WIBOWO ST.,M.Eng 

 

PROGRAM STUDI TEKNIK MESIN 

FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS MURIA KUDUS 

2023 

 

 

 



 

i 

 

 

  



 

ii 

 

 

 

 

 

 



 

iii 

 

 

 

 

 

 



 

iv 

 

KATA PENGANTAR  

 Dengan memanjatkan puja dan puji syukur kehadirat Allah SWT yang 

telah melimpahkan rahmat, taufiq, dan hidayah-Nya sehingga penulis dapat 

menyelesaikan Skripsi/Tugas Akhir yang berjudul “Rancang Bangun Sistem 

Otomatis Pada Mesin Press Kertas Sistem Pneumatik Berbasis Program 

Arduino Uno” Sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan Progrm Sarjan 

(S1) Jurusan Teknik Mesin Fakultas Teknik Universitas Muria Kudus. 

 Penulis menyadari bahwa skripsi ini tidak mungkin terselesaikan tanpa 

adanya dukungan, bantuan, bimbingan, dan nasehat dari berbagai pihak selama 

penyusunan skripsi ini. Pada kesempatan ini penulis menyampaikan terima kasih 

setulus-tulusnya kepada:  

1. Allah SWT yang telah memberikan kesehatan dan kekuatan dalam 

menyelesaikan skripsi/tugas akhir ini. 

2. Keluarga tercinta yang telah memberikan kasih sayang, doa, nasehat, serta 

atas kesabarannya yang luar biasa dalam setiap langkah hidup penulis, 

yang merupakan anugerah terbesar dalam hidup. Penulis berharap dapat 

menjadi anak yang dibanggakan. 

3. Bapak Rochmad Winarso, S.T.,M.T selaku dosen pembimbing I yang 

telah membimbing atas segala bimbingan, arahan serta saran yang 

diberikan kepada penulis sehingga skripsi ini dapat diselesaikan dengan 

baik. 

4. Bapak Rianto Wibowo, S.T.,M.Eng selaku dosen pembimbing II yang 

sudah membimbing dalam menyelesaikan dan penyusunan laporan tugas 

akhir. 

Dalam penulisan ini Penulis menyadari bahwa adanya banyak 

kekurangan dan kesalahan dalam penulisan Skripsi/Tugas Akhir, karena itu 

segala kritik dan saran yang membangun akan menyempurnakan penulisan 

skripsi ini serta bermanfaat bagi penulis dan pembaca. 

 

 

 

 

Kudus, 11 Maret 2023 

Penulis 

 

 

Muhammad Alif Ryan Nugroho 

NIM. 201754014 



 

v 

 

Rancang Bangun Sistem Otomatis Pada Mesin Press 

Kertas Sistem Pneumatik Berbasis Program Arduino Uno 

 

Nama mahasiswa : Muhammad Alif Ryan Nugroho  

NIM   : 201754014 

Pembimbing  : 

1. Rochmad Winarso, S.T., M.T 

2. Rianto Wibowo, S.T., M.Eng. 

ABSTRAK 

Mesin press kertas pneumatic adalah proses pengepresan yang 

dilakukan pada mesin actuator pneumatic sebagai penggerak utama dalam 

pengepresan kertas. Pada proses pengepresan kertas perlu dipadatkan agar 

kertas menjadi suatu bentuk persegi dengan menggunakan mesin press kertas 

sistem pneumatic. Sistem kontrol press kertas ini bertujuan untuk 

mempercepat proses pengerjaan pengepresan kertas, serta hasil yang optimal 

dan efektif dalam pengepresan kertas sistem otomatis mesin press kertas 

kapsitas 50Kg dengan sistem pneumatic. 

Metode yang digunakan dalam sistem otomatis mesin press kertas sistem 

pneumatic dengan program Arduino uno di mulai dengan studi literatur, membuat 

desain sistem kontrol, pembuatan sigram blok sistem kontrol, proses software dan 

hardware, setelah itu dilakukan uji fungsional untuk memastikan apakah sistem 

otomoatis press kertas ini sesuai dan berfungsi baikatau tidak berfungsi dengan 

baik 

Hasil yang dicapai dalam sistem otomatis press kertas kapasitas 50Kg 

yang sebelumnya menggunakan gearbox diubah menjadi sistem otomatis 

sehingga pada saat pengepresan dapat mempermudah dalam proses pekerjaan 

serta mempermudah dalam pengaplikasian sistem kontrol di alat press kertas 

tersebut. 

Kata kunci : Mikrokontroller Arduino, Pneumatik, Kertas 
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ABSTRACT 

Pneumatic paper press is a pressing process carried out on a pneumatic 

actuator machine as the main driver in paper pressing. In the paper pressing 

process, it needs to be compacted so that the paper becomes a square shape 

using a pneumatic system paper press. This paper press control system aims 

to speed up the paper pressing process, as well as optimal and effective 

results in paper pressing automatic system 50Kg capsity paper press machine 

with pneumatic system.  

The method used in the automatic system of pneumatic system paper press 

machine with arduino uno program starts with the study of literature, making 

the design of the control system, making sigram blocks of the control system, 

software and hardware processes, after which a functional test is carried out 

to ensure whether the otomoatis system of this paper press is appropriate and 

functioning properlyor not working properly  

 The results achieved in the automatic system of paper press capacity 50Kg 

which previously used a gearbox converted into an automatic system so that 

when pressing it can simplify the work process and make it easier to apply the 

control system in the paper press.  

Keywords: Arduino Microcontroller, Pneumatic, paper 
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