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RINGKASAN

Pakan ikan harus memiliki kualitas yang baik untuk membut ternak
menjadi sehat dan dapat lebih cepat berkembang. Permasalahan yang di hadapi
para peternak ikan adalah sulitnya memproduksi pakan ternak mereka dan
dikaranakan harga pakan yang semakin meningkat. Oleh karena itu pembudidaya
harus bisa memproduksi pakan ikan mereka sendiri. Perancangan mesin pelet
pakan ikan bertujuan untuk memudahkan pembudidaya dalam memproduksi
pakan ikan mereka. Metode yang pakai dalam perancangan mesin pelet pakan
ikan ini adalah desain mesin, literatur rivew, analisa kebutuhan, pemilihan desain,
prinsip kerja, dan perhitungan komponen mesin. Hasil yang dicapai dari penelitian
ini adalah telah dirancang mesin pelet ikan dengan kapasitas 20-kg/jam
menggunakan sumbu vertikal, daya yang di input oleh mesin sebesar 120 Waat
dan putaran motor listrik 1400 rpm sehingga telah didapatkan daya yang
dibutuhkan dalam melakukan penggilingan pelet ikan pada kapasitas yang telah
ditentukan. Ukuran pelet yang di hasilkan memiliki bentuk silindris dengan
ukuran diameter 4 mm dan tinggi 3 — 8 mm. Putaran mesin pada penggilingan
memiliki kecepatan 60 rpm searah jarum jam. Berdasarkan hasil simulasi rangka
menggunakan material Plain Carbon Steel dengan nilai yield strength 137,895
Mpa menggunakan software Autodesk inventor 2020 diperoleh minimal SOF =
15.

Kata kunci : Mesin Pelet, Pakan lIkan, Desain.
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DESIGN OF 20 KG/HOUR PROTOTYPE FISH FEED PELLET MACHINE
WITH VERTICAL AXIS ROTATION
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ABSTRACT

Fish feed must be of good quality to make livestock healthy and grow
faster. The problem faced by fish breeders is the difficulty of producing feed for
their livestock and due to the increasing price of feed. Therefore cultivators must
be able to produce their own fish feed. The design of a fish feed pellet machine
aims to facilitate farmers in producing their fish feed. Currently the most widely
circulated machine in the market is a pellet machine which has a horizontal
motion so that the milling results obtained are less than optimal. This design has
the performance of an electric motor with a vertical drive which will be applied in
the form of a prototype, to get maximum grinding results and the grinding results
will be denser so it will not easily decompose with water with a capacity of 20
Kg/hour. The method used in the design of this fish feed pellet machine is machine
design, literature review, needs analysis, design selection, working principles, and
calculation of machine components. The results achieved from this study are that
a fish pellet machine with a capacity of 20-kg / hour has been designed using the
vertic axis, has obtained the power needed in grinding fish pellets at a
predetermined capacity, and has been able to determine matrial precisely, safely
and not wastefully to design a fish pellet machine.

Keywords : Pellet Machine, Fish Feed, Design.
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Simbol Keterangan Satuan Pel;lganr:?aran
Q Kapasitas mesin Kg/jam 1
A Luas permukaan m? 1,3
a Sudut defleksi rad 3
d Dianeter m 2
g Percepatan gravitasi bumi m/s’ 5
h Tiggi hopper mm 2
) Kecepatan sudut rad/menit 3
r Jari-jari disk m 3
m Massa disk dan roll kg 3
h Panjang diameter poros m 3
T Torsi putar Nm 5
F Gaya N 5
R Panjang lengan engkol m 5
M Momen bending kg/mm 10
L Jarak terhadap gaya mm 10
Fs Tegangan geser Kg/mm? 11
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