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RANCANG BANGUN ALAT PENYEMPROT PESTISIDA OTOMATIS 

PADA POHON BUAH JAMBU AIR BERBASIS INTERNET OF THINGS  
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RINGKASAN 

Perkembangan penggunaan teknologi pertanian saat ini sangatlah pesat 

dalam rangka memenuhi kebutuhan pokok manusia yang semakin meningkat, 

diperlukan usaha untuk meningkatkan baik kualitas maupun jumlah produksi 

dengan memanfaatkan kemajuan dalam ilmu pengetahuan dan teknologi. Dalam 

hal ini pemanfaatan teknologi digunakan dalam penerapan alat penyemprot 

pestisida otomatis pada pohon buah jambu air berbasis IoT, yang sebelumnya 

penyemprotan pestisida dilakukan oleh petani dengan cara manual sehingga 

dengan adanya penyemprot pestisida otomatis ini dapat membantu pekerjaan 

petani dalam budidaya buah jambu air. 

Pada penelitian ini menggunakan metode “Research And Development” 

yang memiliki arti Penelitian dan Pengembangan. Penelitian ini memanfaatkan 

input output komponen diantara lain yaitu NodeMCU ESP826, sensor RTC, 

sensor ultrasonic, sensor tegangan, sensor hujan, relay, LCD. Software yang 

digunakan pada penelitian ini menggunakan software Blynk.  

Hasil penelitian didapatkan hasil dengan penyemprotan otomatis berhasil 

berfungsi dengan baik ketika waktu menunjukan jadwal penyemprotan maka 

pompa akan hidup secara otomatis dan luas cakupan semprotan mencapai 84,80 % 

dari luas bagian pohon jambu air. Notifikasi dapat terkirim ke aplikasi Blynk dan 

data dari sensor tegangan maupun sensor ultrasonic dapat dimonitoring melalui 

aplikasi Blynk dengan baik.  

 

Kata kunci : Penyemprot pestisida otomatis, IoT, Blynk 
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DESIGN AND DEVELOP AUTOMATIC PESTICIDE SPRAYERS ON 

WATERSHED GUAVA TREES BASED ON INTERNET OF THINGS 
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ABSTRACT 

 

The development of the use of agricultural technology is currently very 

rapid in order to meet the increasing basic human needs, efforts are needed to 

improve both the quality and quantity of production by utilizing advances in 

science and technology. In this case the use of technology is used in the 

application of automatic pesticide sprayers on water apple trees based on IoT, 

previously spraying pesticides was carried out by farmers manually so that with 

this automatic pesticide sprayer it can help farmers work in terms of guava 

cultivation. 

In this study using the method "Research And Development" which means 

Research and Development. This study utilizes input output components including 

NodeMCU ESP826, RTC sensors, ultrasonic sensors, voltage sensors, rain 

sensors, relays, LCDs. The software used in this study uses the Blynk software. 

The results of the study showed that automatic spraying managed to 

function properly when the time indicated the spraying schedule, the pump would 

turn on automatically and the spray coverage area would reach 84.80% of the 

area of the guava tree. Notifications can be sent to the Blynk application and data 

from voltage sensors and ultrasonic sensors can be properly monitored through 

the Blynk application. 

 

Keywords : Automatic pesticide sprayer, IoT, Blynk 
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