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Rancang Bangun Sistem Parkir Berbasis Arduino  

 

Nama mahasiswa : Musenda Firman Ardiansyah 

NIM : 201952033 

Pembimbing :  

1. Dr. Solekhan, S.T., M.T 

2. Budi Gunawan, S.T.,M.T 

 

RINGKASAN 

 

Tempat parkir adalah hal yang sangat dibutuhkan terutamanya parkir mobil 

di daerah perkotaan yang semakin lama maka akan semakin menyempit sedangkan 

pengguna mobil semakin banyak. Maka dari itu untuk mengatasi parkiran yang 

penuh dan tidak mendapatkan tempat maka dibuat penelitian Rancang Bangun 

Sistem Parkir Berbasis Arduino, Rancang Bangun ini adalah solusi yang selama ini 

telah kita tunggu-tunggu. Dengan adanya Alat yang saya buat, Anda bisa 

mendapatkan informasi tentang ketersediaan lahan parkir di lokasi yang Anda tuju. 

Penelitian ini menggunakan metode penelitian “Research & Development”. 

Metode penelitian ini adalah meneliti dan mempelajari alat yang sudah ada yang 

kemudian akan dikembangkan sehingga tercipta alat baru yang lebih efektif. Dalam 

penelian ini tahap tahap yang digunakan terdiri dari studi literatur, perancangan 

hardware, perancangan software, pembuatan alat, pengujian alat, dan pengambilan 

data. 

Hasil penelitian didapatkan hasil dengan system parkir berbasis arduino 

mendapatkan tingkat keberhasilan 90% dan berfungsi dengan baik ketika posisi 

area parkir kosong maka layar lcd menampikan informasi jika slot tersedia : 6, apa 

bila ada kendaraan masuk dan parkir pada slot 2 dan 3 maka layar lcd akan 

menampilkan informasi jika slot tersedia 4 dan lokasi slot yang masih kosong 
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berada pada slot 1, 4, 5, dan 6, dengan adanya informasi yang ditampikan pada layar 

lcd sudah menandakan jika system yang saya buat ini bisa berjalan dengan baik, 

untuk jarak rata – rata dari pengujian sensor ir di dapat 3,2 cm. 

 

Kata kunci : Arduino Uno, Sensor IR, Motor Servo, Lcd i2c, Sistem Parkir 
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Arduino Based Parking System Design 

Student Name : Musenda Firman Ardiansyah 

Student Identity Number : 201952033 

Supervisor :  

1. Dr. Solekhan, S.T., M.T 

2. Budi Gunawan, S.T., M.T 

 

ABSTRACT 

 

Parking space is something that is really needed, especially car Parkir in 

urban areas where the longer it lasts, the narrower it will be, while the number of 

car users will increase. Therefore, to deal with a full Parkir lot and not getting a 

place, a Parkir Design Designs study was made, this Design Build is the solution 

we have been waiting for. With the tool that I made, you can get information about 

the availability of Parkir spaces at the location you are going to. 

This study uses the research method "Research & Development". This 

research method is to research and study existing tools which will then be 

developed to create new, more effective tools. In this research, the stages used 

consisted of literature studies, hardware design, software design, tool making, tool 

testing, and data collection. 

The results of the study show that the Arduino-based parking system works 

well when the position of the parking area is empty, the LCD screen displays 

information if a slot is available: 6, if a vehicle enters and parks in slots 2 and 3, 

the LCD screen will display information if a slot is available 4 and the slot locations 

that are still empty are in slots 1, 4, 5, and 6, with the information displayed on the 

LCD screen, it indicates that the system that I made can run properly. 

Keywords : Arduino Uno, IR Sensor, Motor Servo, Lcd i2c, System Parkir 
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