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RINGKASAN

Listrik merupakan sumber energi yang sangat penting dalam kehidupan,
seperti gedung dan industri yang membutuhkan daya listrik yang besar seperti
sistem 3 fasa. Mengingat banyak jenis gangguanan yang berpotensi terjadi
kerusakan pada peralatan. Oleh karena itu, perlunya pengawasan pada peralatan
seperti motor induksi 3 fasa. Tujuan penelitian ini adalah untuk membuat rancang
bangun sistem monitoring dan proteksi motor induksi 3 fasa berbasis I0T.

Metode yang digunakan adalah metode penelitian dan pengembangan
Research and Devolopment (R&D). Dengan menggunakan sensor PZEM-004T
sebagai pembaca tegangan dan arus, untuk LCD 20x4 menampilkan hasil output
pada hardware, dan nodeMCU ESP8266 digunakan sebagai mikrokontrolernya.
Sedangkan sebagai monitoringnya mengunakan platform node-RED.

Hasil penelitian ini adalah berupa alat sistem monitoring dan proteksi
motor induksi 3 fasa berbasis 10T. Menggunakan sensor PZEM-004T sebagai
pembacaan tegangan, arus, dan daya. Hasil pengujian dari 3 sensor PZEM-004T
terhadap pembacaan tegangan listrik diperoleh nilai rata-rata error terendah
0,86% dan nilai rata-rata error tertinggi 1,55%. Sedangkan pengujian dari 3
sensor PZEM-004T terhadap pembacaan arus listrik diperoleh nilai rata-rata error
terendah 4,98% dan nilai rata-rata error tertinggi 5,35%. Untuk sistem proteksi
sensor bekerja dengan baik dapat medeteksi tegangan kurang dari 200 volt.
Sedangkan node-RED mampu membaca dan menampilkan hasil data dengan
benar.

Kata kunci : Monitoring, Proteksi, Motor Induksi 3 Fasa, NodeMCU ESP8266,
Node-RED, Telegram.
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ABSTRACT

Electricity is a very important source of energy in life, such as buildings
and industries that require large electrical power, such as a 3-phase system.
Given the many types of disturbances that have the potential for damage to
equipment. Therefore, the need for supervision of equipment such as 3-phase
induction motors. The purpose of this research is to design and build a 3-phase
induction motor monitoring and protection system based on IoT.

The method used is the Research and Development (R&D) method of
research and development. By using the PZEM-004T sensor as a voltage and
current reader, the 20x4 LCD displays the output results on the hardware, and the
nodeMCU ESP8266 is used as the microcontroller. Meanwhile, the monitoring
uses the node-RED platform.

The results of this study are in the form of an loT-based 3-phase induction
motor monitoring and protection system tool. Using the PZEM-004T sensor as a
reading of voltage, current and power. The test results of the 3 PZEM-004T
sensors for the reading of the electric voltage obtained the lowest average error
value of 0.86% and the highest average error value of 1.55%. While testing the 3
PZEM-004T sensors for electric current readings, the lowest average error value
was 4.98% and the highest average error value was 5.35%. For the sensor
protection system to work properly it can detect a voltage of less than 200 volts.
Meanwhile, node-RED is able to read and display data results correctly.

Keywords : Monitoring, Protection, 3 Phase Induction Motor, NodeMCU
ESP8266, Node-RED, Telegram.
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