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RINGKASAN 

 

Bagian Produksi di PT. Kereta Api Indonesia (Persero)  UPT Balai Yasa 

Tegal mempunyai tugas pokok dan tanggung jawab melaksanakan program 

pemeliharaan dan perbaikan yang telah dibuat oleh unit perencanaan, evaluasi dan 

fasilitas untuk jenis pemeliharaan akhir (Perawatan Akhir (PA) dan Semi 

Perawatan Akhir (SPA)) rehabilitas dan perbaikan komponen. Unit pengereman 

adalah salah satu unit yang terdapat dalam bagian produksi UPT Balai Yasa 

Tegal. Memiliki tugas pokok diantaranya perawatan Distributor Valve(DV), 

perawatan Slack Adjuster, Empty Load dan Stop Chuck. perbaikan komponen 

yang membutuhkan waktu pengerjaan paling lama adalah proses perbaikan DV 

memerlukan waktu (93 menit 1 kali proses perbaikan). Alur proses perbaikan DV 

meliputi proses pemindahan, proses pembongkaran, proses pembersihan, proses 

perakitan dan proses pengetesan. Pada proses perbaikan tersebut, yang masih 

memiliki masalah adalah proses pemindahan DV yang mempunyai berat kurang 

lebih 40 kilogram sehingga proses pemindahan DV tidak mungkin dilakukan 

dengan cepat dan mudah. Tujuan dengan adanya perancangan alat angkat angkut 

DV Lifter ini adalah meningkatkan efektifitas waktu pada proses perbaikan DV, 

meminimalisir resiko kecelakaan kerja dan penyakit akibat kerja. 

Metode perancangan alat bantu ini yaitu dengan memulai studi literatur, 

apabila sudah mendapatkan model yang sesuai maka akan digambar 

menggunakan Autodesk Inventor. Perancangan ini menghitung sistem ulir, daya 

motor, rantai dan sprocket serta dilakukan simulasi numeris untuk mendapatkan 

tegangan von mieses, safety factor dan displascement. 

Hasil yang dicapai terwujudnya hasil perhitungan  dan tersedianya gambar 

teknik dan gambar kerja yang memadai, sehingga membantu mempermudah 

proses manufaktur serta memperoleh hasil simulasi tegangan von mieses 153,35 

MPa, safety factor 1,35 ul dan displascement 6,288 mm. 

 

Kata kunci : Alat angkat angkut, Distributor Valve, Sistem ulir.    
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DESIGN OF A DISTRIBUTOR VALVE LIFTER (DV LIFTER) WITH A 

SCREW DRIVE SYSTEM FOR A MAXIMUM LOAD OF 50 KG  

 

Student Name : Danial Azza 

Student Identity Number : 201954114 

Supervisor :  
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ABSTRACT 

 

Production Department at PT. Kereta Api Indonesia (Persero) UPT Balai 

Yasa Tegal has the main duties and responsibilities of carrying out maintenance 

and repair programs that have been made by the planning, evaluation and facility 

units for the type of final maintenance (Final Treatment (PA) and Semi Final 

Treatment (SPA)) rehabilitation and component repair. The braking unit is one of 

the units contained in the production section of UPT Balai Yasa Tegal. Has main 

duties including maintenance of Distributor Valve (DV), maintenance of Slack 

Adjuster, Empty Load and Stop Chuck. The component repair that takes the 

longest time is the DV repair process which takes time (93 minutes for 1 repair 

process). The DV repair process flow includes the removal process, the 

disassembly process, the cleaning process, the assembly process and the testing 

process. In the repair process, what still has problems is the process of moving the 

DV which weighs approximately 40 kilograms so that the process of moving the 

DV cannot be done quickly and easily. The purpose of designing the DV Lifter is 

to increase the effectiveness of time in the DV repair process, minimizing the risk 

of work accidents and occupational diseases. 

The method of designing this tool is by starting a literature study, when 

you have got the appropriate model it will be drawn using Autodesk Inventor. 

This design calculates screw systems, motor power, chains and sprockets and 

performs numerical simulations to obtain von Mieses stress, safety factor and 

displacement. 

The results achieved are the realization of the results of the calculations 

and the availability of adequate technical drawings and working drawings, thus 

helping to simplify the manufacturing process and obtain the simulation results of 

a von Mieses stress of 153.35 MPa, a safety factor of 1.35 ul and a displacement 

of 6.288 mm. 

 

Keywords: Lifting equipment, Distributor Valve, Screw system. 
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