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RINGKASAN

Pemilihan telur ayam biasanya dilakukan oleh pedagang telur dan peternak
ayam petelur untuk menentukan harga. Pada umunya, pemilahan dilakukan
berdasarkan kualitas yang layak di konsumsi sehingga telur yang busuk atau gagal
menetas akan di tinggalkan. Pemilihan seperti ini masih manual berdasarkan filling
sebelum telur telur itu dijual di pasaran. Selain pemilahan, telur juga dibersihkan.
Pada saat proses pembersihan biasanya menggunakan sentuhan tangan manusia
sehingga rawan terjadi pecah / rusak dari cangkang telurnya dan menurunkan
kualitas dari cangkang telur tersebut.

Metode yang digunakan dalam penelitian ini adalah Research and
Devolepment (penelitian dan pengembangan) atau yang biasa di sebut R&D.
dengan memanfaatkan sensor cahaya BH1750 dan mikrokontroller Arduino UNO
di dukung oleh sensor water level, proximity infared, dan sensor touch.

Hasil dari alat ini adalah sebuah alat penyortir dan pembersihan telur semi
otomatis yang merupakan hasil dari pengembangan sebelumnya sehingga di
harapkan dengan adanya alat ini dapat membantu dalam meringankan pekerjaan
manusia khususnya dalam hal penyortiran dan pembersihan telur. Hasil dari
pengujian sensor BH1750 terhadap alat ukur Lux Meter di dapat akurasi 95,8 %,
sedangkan dalam proses penyortiran dapat berjalan 100 % berhasil. Untuk
pembersihan telur efisiensi estimasi waktu > 20 detik.

Kata Kunci : BH1750, Sortir, Telur, Arduino UNO



ABSTRACK

The selection of chicken eggs is usually carried out by egg traders and
laying hen breeders to determine prices. In general, sorting is done based on quality
that is suitable for consumption so that eggs that are rotten or fail to hatch will be
left behind. This kind of selection is still manual based on the filling before the eggs
are sold on the market. Apart from sorting, eggs are also cleaned. During the
cleaning process, human hands usually use the touch, so the egg shell is prone to
breaking/damaging and reducing the quality of the egg shell.

The method used in this research is Research and Development (research
and development) or what is usually called R&D. by utilizing the BH1750 light
sensor and Arduino UNO microcontroller supported by water level sensors,
proximity infrared, and touch sensors.

The result of this tool is a semi-automatic egg sorting and cleaning tool
which is the result of previous developments so it is hoped that this tool can help in
easing human work, especially in terms of sorting and cleaning eggs. The results of
testing the BH1750 sensor on the Lux Meter measuring instrument were 95.8%
accurate, while the sorting process was 100% successful. For cleaning eggs, the
estimated time efficiency is > 20 seconds.

Keywords: BH1750, Sorter, Egg, Arduino UNO
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