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RINGKASAN

Metode penyiraman sudah banyak dikembangkan, berbagai macam metode
tersebut disesuikan dengan kebutuhan air di masing-masing lahan yang berbeda-
beda, tergantung kondisi lahan. Kondisi ini mempengaruhi air yang dibutuhkan
untuk pengairan lahan tersebut. Sistem penyiraman tetes merupakan metode
pengairan yang memanfaatkan tabung dan drippers sebagai penghantar air dan
nutrisi yang dibutuhkan tanaman. Dalam hal ini pemanfaatan teknologi digunakan
dalam penerapan alat sistem penyiraman tetes berbasis 10T untuk membantu
pekerjaan petani dalam budidaya tanaman kubis bunga.

Pada penelitian ini menggunakan metode “Research And Development”
yaitu penelitian dengan cara mengembangkan penelitian yang sudah ada untuk
menghasilkan produk baru. Penelitian ini memanfaatkan input output komponen
diantara lain yaitu NodeMCU ESP32, Arduino Nano, Modul RTC, sensor
ultrasonic, sensor pH, sensor TDS.

Telah berhasil dibuat alat sistem irigasi tetes berbasis 10T dengan akurasi
sensor pH yaitu 98,94% sedangkan sensor TDS yaitu 98,75%. ketika waktu
menunjukan jadwal penyiraman maka pompa akan hidup secara otomatis selama
30 menit. Notifikasi dapat terkirim ke aplikasi Telegram dan data dari sensor pH,
sensor TDS dan sensor ultrasonic dapat dimonitoring melalui aplikasi Blynk secara
realtime. Adapun alat ini dengan Tingkat keberhasilan alat sebesar 95%.

Kata kunci : Sistem Penyiraman Tetes, loT, Blynk
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DRIP IRRIGATION SYSTEM FOR CABBAGE FLOWER PLANT BASED
ON 10T (Internet of Things)
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ABSTRACT

Many watering methods have been developed, various methods are adapted
to the different water needs of each land, depending on land conditions. This
condition affects the water needed to irrigate the land. The drip watering system is
an irrigation method that uses tubes and drippers to conduct water and nutrients
that plants need. In this case, the use of technology is used in implementing an 10T-
based drip watering system to help farmers work in cultivating flowering cabbage
plants.

This research uses the "Research And Development™ method, namely
research by developing existing research to produce new products. This research
utilizes input output components including NodeMCU ESP32, Arduino Nano, RTC
Module, ultrasonic sensor, pH sensor, TDS sensor.

An loT-based drip irrigation system has been successfully created with pH
sensor accuracy of 98.94% while the TDS sensor is 98.75%. When the time shows
the watering schedule, the pump will turn on automatically for 30 minutes.
Notifications can be sent to the Telegram application and data from pH sensors,
TDS sensors and ultrasonic sensors can be monitored via the Blynk application in

real time. This tool has a success rate of 95%..

Keywords : Drip Watering System, 10T, Blynk
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