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RINGKASAN 

Perangkat sistem pengaman kendaraan seperti kunci ganda atau alarm 

peringatan ialah perangkat yang berguna hanya menghambat proses pencurian. 

Selain itu alat-alat pengaman kendaraan tidak bisa menyebabkan kendaraan yang 

hilang atau diambil bisa ditemukan. Pemanfaatan keamanan teknologi GPS dan 

fitur tambahannya yaitu bisa menghidupkan dan mematikan motor melalui aplikasi 

WhatsApp merupakan solusi yang menarik. oleh karena itu, perlu adanya sistem 

kendali khusus yang dapat memonitoring lokasi kendaraan bermotor dengan baik. 

Tujuan dari penelitian ini adalah membuat sistem monitoring lokasi kendaraan 

bermotor menggunakan GPS berbasis NodeMCU-8266. 

Metodologi yang digunakan dalam penelitian ini adalah Metode Penelitian 

Research And Development. Pada alat yang dibuat ini pemilik kendaraan dapat 

melacak lokasi kendaraan pemilik dan juga dapat melakukan kontrol 

menghidupkan dan mematikan mesin motor dari jarak jauh. Dalam contoh kasus 

pencurian sepeda motor, alat yang dibuat ini menggunakan modul GPS Ublok 

NEO-6M sebagai media untuk mengirim informasi letak posisi sekaligus 

Mikrokontroler NodeMCU-8266 sebagai perantara pengolahan data menuju ke 

aplikasi WhatsApp pengguna, aplikasi WhatsApp ini sebagai sistem kendali yang 

dimana akan memunculkan link google maps untuk menginformasikan lokasimotor 

dan dapat mengendalikan dengan cara menghidupkan dan mematikan mesinmotor 

melalui aplikasi whatsApp. 

Hasil penelitian ini adalah berupa alat sistem monitoring lokasi kendaraan 

bermotor menggunakan GPS berbasis NodeMCU 8266 yang dapat dilakukan 

pemantau lokasi kendaraan melalui aplikasi WhatsApp. Hasil pengujian sensor GPS 

berjalan dengan baik. untuk sistem menghidupkan dan mematikan kendaraan juga 

berjalan dengan baik. Untuk pelacakan GPS dengan aplikasi WhatsApp berjalan 

dengan lancar dengan tingkat keberhasilan 100%. 

Kata kunci : Monitoring Lokasi, Kendaraan Bermotor, GPS, IoT, NodeMCU-8266 
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ABSTRACT 

 

Vehicle security system devices such as double locks or warning alarms are 

useful devices that only hinder the theft process. In addition, vehicle safety devices 

cannot cause lost or taken vehicles to be found. Utilizing the security of GPS 

technology and the additional feature of being able to turn the motorbike on and off 

via the WhatsApp application is an interesting solution. Therefore, it is necessary 

to have a special control system that can monitor the location of motorized vehicles 

properly. The aim of this research is to create a motor vehicle location monitoring 

system using NodeMCU-8266 based GPS. 

The methodology used in this research is the Research and Development 

Research Method. In this tool the vehicle owner can track the location of the 

owner's vehicle and can also control starting and stopping the motorbike engine 

remotely. In the example of a motorbike theft case, the tool created uses the Ublok 

NEO-6M GPS module as a medium for sending position information as well as a 

NodeMCU-8266 microcontroller as an intermediary for data processing to the 

user's WhatsApp application. This WhatsApp application is a control system which 

will generate Google maps link to inform the motorbike's location and can be 

controlled by turning the motorbike engine on and off via the WhatsApp application. 

The results of this research are a motor vehicle location monitoring system 

tool using GPS based on the NodeMCU 8266 which can be used to monitor vehicle 

location via the WhatsApp application. The GPS sensor test results went well. the 

system for starting and stopping the vehicle also works well. GPS tracking with the 

WhatsApp application runs smoothly with a 100% success rate. 

 
Keyword: Monitoring Location, Motorcycle, GPS, IoT, NodeMCU-8266 
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