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RINGKASAN

Perkembangan alat atau produk di Indonesia sudah tidak awam lagi bagi
masyarakat Indonesia perkembanga ini muncul sebagai produk yang inovatif,
sehingga beragai macam alat dan produk diciptakan untuk bertujuan memudahkan
manusia dalam melakukan sesuatu hal. Peralatan dapur salah satu bagian penting
yang dapat diterapkannya sebuah teknologi modern untuk menyelesaikan

pekerjaan dapur dengan mudah.

Oleh karena itu, dalam Capstone Design Project ini tim kami membangun
mesin Dishwasher dengan cara kerja seperti yang tersedia di pasaran saat ini
untuk meringankan beban pekerjaan mencuci piring dalam jumlah banyak
sekaligus secara manual. Dalam pembuatan alat tersebut, memakai sistem kendali
berupa Arduino sebagai kontrol utama untuk melakukan pencucian secara

otomatis.

Pada laporan ini, berisi tentang pembuatan sistem kontrol otomatis
menggunakan arduino pada alat pencuci piring. Sistem kontrol telah berhasil
dibuat dengan proses sesuai alur pemrograman dan telah dilakukan pengujian
pada setiap komponen ketika sistem aktif hasil dari pengujian adalah 100 % sesuai

dengan proses yang diharapkan..

Kata kunci : Alat Pencuci Piring, Mikrokontroller, Arduino, Sistem
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ARDUINO BASED DISHWASHER CONTROL SYSTEM

Student Name : Muhamad Danu Wicaksono
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ABSTRACT

The development of tools or products in Indonesia is no longer
commonplace for Indonesian people. This development appears as an innovative
product, so that various kinds of tools and products are created with the aim of
making it easier for people to do things. Kitchen equipment is an important part
where modern technology can be applied to complete kitchen work easily.

Therefore, in this Capstone Design Project, our team built a Dishwasher
machine with the working method available on the market today to lighten the
burden of washing large quantities of dishes at once manually. In making this
tool, an Arduino control system is used as the main control to carry out washing
automatically.

In this report, it is about creating an automatic control system using Arduino
for a dishwasher. The control system has been successfully created with a process
according to the programming flow and testing has been carried out on each
component when the system is active. The results of the testing are 100% in
accordance with the expected process.

Keywords: Dishwasher, Microcontroller, Arduino, System
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