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RINGKASAN

Dalam lingkungan kita, terdapat sebuah kebutuhan untuk memindahkan
sebuah benda dari tempat semula ke tempat tujuan yang diinginkan. Di tempat
kerja contohnya, pada area pembangunan, perindustrian, pelabuhan, dan di area-
area serupa lainnya, diperlukan sebuah peralatan-peralatan khusus untuk
memindahkan bahan-bahan dengan berbagai jenis bentuk dan ukuran yang tidak
memungkinkan dipindahkan dengan tenaga manusia. Untuk mempermudah
pekerjaan, dibuatlah rancang bangun sistem hidrolik dan rantai pada mesin lift
hand stacker yang berfungsi untuk mengangkat dan memindahkan bahan-bahan
tersebut.

Tujuan penelitian ini adalah rancang bangun sistem hidrolik dan rantai pada
lift hand stacker yang memiliki tabung hidrolik secara vertikal untuk menaikan
atau menurukan garpu, memiliki rantai dan gear 2 pasang terhubung antara tabung
hidrolik untuk mengait garfu, lift hand stacker ini menggunakan sistem kerja
hidrolik dengan dioperasikan secara otomatis untuk menaikan dan menurunkan
benda dengan beban maksimal 100 kg.

Metode yang dilakukan meliputi merancang rangkaian komponen hidrolik
menggunakan software fluidsim, perhitungan daya pompa, perhitungan aktuator,
perhitungan daya motor, kebutuhan minyak hidrolik, kekuatan pada rantai dan
membuat dan pemilihan bahan dengan sesuai kebutuhan mesin lift hand stacker.

Hasil dari studi ini adalah menghasilkan mesin prototype mesin lift hand
stacker dengan spesifikasi motor listrik dengan daya 2,2 Kw, diameter piston
hidrolik 100 mm panjang stroke 700 mm dengan tekanan dari hidrolik yang
dihasilkan 8,59 Bar dan mampu mengangkat beban maksimal 100 kg.

Kata Kunci : Lift Hand stacker, Sistem Hidrolik, Rantai dan Gear, Beban
Maksimal 100 Kg.



RANCANG BANGUN SISTEM HIDROLIK DAN RANTAI LIFT HAND

STACKER DENGAN BEBAN MAKSIMAL 100 KG

Nama Mahasiswa : Ahmad Syarif
NIM : 201754046
Pembibing :

1. Qomaruddin, S.T., M.T.
2. Dr. Rochmad Winarso, S.T., M.T.

ABSTRACT

In our environment there is an activity of moving an object from its
place of origin to the desired destination. In the workplace, for example in
construction, industry, ports and other similar fields, special equipment is
needed to move materials of various shapes and sizes that cannot be moved
using human power. To make the work easier, a hydraulic system and chain
design were created on the hand stacker lift machine which functions to lift and
move the material.

The aim of this research is to design a hydraulic system and chain on a
lift hand stacker which has a vertical hydraulic tube to raise or lower the fork,
has a chain and 2 pairs of gears connected between the hydraulic tubes to hook
the fork, this lift hand stacker uses a hydraulic working system which is
operated automatically to raise and lower material with a maximum load of
100 kg.

The methods used include designing a series of hydraulic components
using Fluidsim software, pump power calculations, actuator calculations,
motor power calculations, hydraulic oil requirements, chain strength and
making and selecting materials according to the needs of the hand stacker lift
machine.

The result of this study is to produce a prototype machine for a hand
stacker lift machine with specifications for an electric motor with a power of
2.2 Kw, a hydraulic piston diameter of 100 mm, a stroke length of 700 mm with
a resulting hydraulic pressure of 8.59 Bar and is capable of lifting a maximum
load of 100 kg.

Keywords: Hand stacker lift, Hydraulic System, Chain and Gear, Maximum
Load 100 Kg.
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