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RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL PADA MESIN PEMOTONG  

PLAT SISTEM PNEUMATIC BERBASIS ARDUINO UNO 

 

Nama Mahasiswa : Nailil Falah 

NIM   : 201754098 

Pembimbing  : 1. Rianto Wibowo ST.,M.Eng 

     2. Dr. Rochmad WinarsoST.,MT 

 

RINGKASAN 

 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi semakin pesat, hal ini 

dikarenakan Indonesia adalah satu diantara negara berkembang yang update 

dalam penggunaan teknologi.Pentingnya penggunaan teknologi pada zaman 

modern saat ini adalah untuk mempermudah kehidupan manusia. 

Perancangan sistem kontrol pada mesin pemotong plat berbasis arduino 

uno bertujuan untuk meningkatkan produktifitas pengerjaan memotong plat, Hal 

ini dilatarbelakangi kendala prosedur, khususnya pada tahap pemotongan pelat 

yang masih dilakukan dengan teknik konvensional. Ada beberapa pemotongan 

piring yang bukan yang terbaik karena dianggap kurang hemat waktu dan 

energi.Penulis berencana untuk merancang sistem kontrol pada mesin pemotong 

plat berbasis arduino uno dengan menggunakan sistem kontrol mikrokontroler. 

Metode yang digunakan dalam perancangan ini dimaksudkan untuk lebih 

efisien dalam hal waktu dan tenaga dalam proses pemotongan plat tersebut. 

Kata kunci : arduino , kontrol , efisien. 
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DESIGN AND CONSTRUCTION OF CONTROL SYSTEMS ON CUTTING 

MACHINERY PNEUMATIC SYSTEM PLATE BASED ON ARDUINO UNO 

Student Name     : Nailil Falah 

Student Identity Number   : 201754098 

Advisor     : 1. Rianto Wibowo ST.,M.Eng 

        2. Dr. Rochmad WinarsoST.,MT 

 

ABSTRACT 

 

The development of science and technology is increasingly rapid, this is 

becauseIndonesia is one of the developing countries that is updating its use of 

technology.The importance of using technology in today's modern era is to make 

human life easier. 

The design of the control system for the Arduino Uno-based plate cutting machine 

aims to increase the productivity of plate cutting work, This is based on the issues 

that this study has, specifically the plate cutting procedure, which still use 

conventional techniques. This is thought to be less effective in terms of energy and 

time, resulting in a number of plate cuts that are not ideal. The author plans 

todesign a control system for an Arduino Uno-based plate cutting machine using 

amicrocontroller control system. 

The method used in this design is intended to be more efficient in terms of 

time and energy in the plate cutting process. 

Keywords: arduino , control , efficient. 
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