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RINGKASAN 

 

Sampah plastik merupakan salah satu isu lingkungan terbesar di seluruh 

dunia. Menurut informasi dari Kementerian Lingkungan Hidup dan Kehutanan, 

Indonesia menghadapi permasalahan besar terkait sampah, dengan total sampah 

mencapai 6,8 juta ton pada tahun 2019, yang diperkirakan meningkat menjadi 9,52 

juta ton pada tahun 2020. Salah satu metode yang efektif untuk mengurangi jumlah 

sampah plastik adalah dengan proses daur ulang. Melalui proses daur ulang ini, 

sampah plastik dapat diolah dengan bantuan mesin ekstruder menjadi benang 

plastik untuk bahan mesin 3D printer. 

Tujuan dari perancangan ini adalah dapat mengontrol suhu dan kecepatan 

motor stepper agar tetap stabil sesuai yang diinginkan. Penelitian ini menggunakan 

metode studi literatur untuk memahami teori dan observasi terhadap lingkungan 

untuk memahami masalah dan peluang yang perlu diperhatikan. Hasil setelah 

melakukan beberapa percobaan mesin filamen ekstruder bisa memproduksi filamen 

dengan diameter 1,75mm dan mampu mengontrol suhu dengan stabil serta mampu 

mengatur kecepatan sesuai yang di perlukan untuk membuat filament. Bahan 

Pengujian menggunakan bahan plastik Acetonitrile Butadiene Styrene (ABS), 

Polypropylene (PP), PolyLactic Acid (PLA). 

 

Kata kunci : Ekstruder, Filamen, Sistem Elektrik dan Sampah Plastik 
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Electrical System Design of Vertical Type Filament Extruder Machine for 

Plastic Waste Recycling 
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ABSTRACT 

 

Plastic waste is one of the biggest environmental issues worldwide. 

According to information from the Ministry of Environment and Forestry, 

Indonesia is facing a major waste problem, with total waste reaching 6.8 million 

tons in 2019, which is expected to increase to 9.52 million tons in 2020. One 

effective method to reduce the amount of plastic waste is through recycling. 

Through this recycling process, plastic waste can be processed with the help of an 

extruder machine into plastic yarn for 3D printer machine materials. 

The purpose of this design is to control the temperature and speed of the 

stepper motor to remain stable as desired. This research uses the Literature Study 

method to understand the theory and Observation of the environment to understand 

the problems and opportunities that need attention. The results after doing some 

experiments filament extruder machine can produce filaments with a diameter of 

1.75mm and able to control the temperature with stable and able to adjust the speed 

as needed to make the filament. Testing materials using Acetonitrile Butadiene 

Styrene (ABS), Polypropylene (PP), PolyLactic Acid (PLA) plastic materials. 

Keywords : Extruder, Filament, Electrical System and Plastic Waste 
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