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ABSTRAK 

 

Dalam sebuah sistem yang menggunakan motor untuk menjalankan konveyor 

dalam operasionalnya, maka tenaga putar motor atau torsi motor sangat 

berpengaruh pada sistem tersebut. Secara umum torsi motor berbanding lurus 

dengan daya masukannya. Oleh karena itu dalam skripsi ini akan dianalisis nilai 

torsi motor terhadap perubahan daya kerja masukannya. Dengan mengetahui hasil 

penelitian ini maka dapat diketahui daya yang digunakan untuk menjalankan 

konveyor pada beban tertentu. 

Dalam penelitian ini, perubahan daya menggunakan dimmer yang merupakan 

suplai motor konveyor, selanjutnya penulis menganalisa seberapa besar beban 

maksimal sehingga konveyor tidak dapat lagi berjalan pada daya maksimal yang 

diberikan oleh dimmer, dan seberapa kecil tegangan masukan yang masih sanggup 

menggerakkan konveyor tanpa beban pada daya minimal yang diberikan oleh 

dimmer. 

Dengan mengetahui data-data hasil analisis perubahan daya terhadap torsi 

motor, diharapkan dapat mengetahui daya yang paling efisien yang digunakan 

sebagai daya masukan motor yang digunakan untuk menggerakan konveyor pada 

prototipe alat sortir ukuran buah. 
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